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ADVERTENCIA
Z Informagdes sobre
possiveis perigos (etc.)
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ATENCAO
© Informagdes sobre como ter cuidado ao
usar os produtos em diferentes cenas (etc.)

LEIA PRIMEIRO ESTAS INSTRUCOES!

Estas instrugoes fornecem informagdes sobre como manusear e operar de forma segura o controlador de valvula inteligente.
Caso precise de assisténcia adicional, entre em contato com o fabricante ou com seu representante.

Os enderecos e os nimeros de telefone constam na contracapa.

Veja também www.valmet.com/ndx para a documentagdo mais recente.

GUARDE ESTAS INSTRUCOES!

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
Todas as marcas registradas sao de propriedade de seus respectivos donos.



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

PARA SUA SEGURANCA

LEIA PRIMEIRO ESTAS INSTRUCOES!

Estas instrugdes fornecem informagdes sobre como
manusear, instalar, comissionar, operar, solucionar
problemas, realizar manutengéo e substituir o controlador
de valvula inteligente de forma segura. Estas instrucdes nao
contém todas as informag¢des detalhadas sobre todos os
aspectos possiveis da instalagdo, operagdo ou manutengio.
Se vocé nio tiver certeza sobre o uso do controlador ou
sua adequagdo para o uso pretendido ou se precisar de
assisténcia adicional, entre em contato com o fabricante ou
representante do fabricante.

Os enderecos e os niimeros de telefone constam na
contracapa.
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ESPECIFICACOES

LOGISTICA

Veja também www.valmet.com/ndx para a documentagdo
mais recente.

GUARDE ESTAS INSTRUCOES PARA USO
POSTERIOR!

ANTES DE VOCE COMECAR

Nao instale, opere ou mantenha o controlador de

valvula inteligente sem ter recebido treinamento e

estar totalmente qualificado na instalagio, operagio e
manutencdo de valvulas, atuadores e acessorios. Para evitar
ferimentos pessoais ou danos materiais, é importante

ler cuidadosamente, entender e seguir todo o contetido
deste guia do usudrio, incluindo todos os cuidados e
adverténcias de seguranca. Também ¢ importante ser
autorizado pelo operador da planta antes de operar o
controlador de valvula inteligente.

MONTAGEM

INICIALIZACAO

OPERACAO

Observe que existem regulamentos de seguranga
adicionais relacionados a planta e/ou area perigosa. Esses
regulamentos ndo sao abordados neste manual.

. MANUTENGAO

DIMENSOES

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

Precaucdes de seguranca

OBSERVACAO

Evite aterrar uma maquina de solda proxima
a um controlador de véalvula. Podem ocorrer
danos ao equipamento.

ATENGAO

Nao exceda os valores permitidos!

Exceder os valores permitidos indicados no
controlador de valvula pode causar danos

a chave e ao equipamento anexado a ela e,

no pior dos casos, levar a uma liberagéo
descontrolada da pressdo. Podem ocorrer danos
ao equipamento e lesdes.

ATENCAO

Nio remova nem desmonte um controlador
pressurizado!

A remogio ou desmontagem de componentes
pneumdticos pressurizados de um controlador
de valvula leva a uma libera¢do descontrolada
de pressdo. Corte sempre o fornecimento

de ar e libere a pressdo das tubulagdes e dos
equipamentos antes de remover ou desmontar
o controlador. Caso contrario, podem ocorrer
lesdes pessoais e danos aos equipamentos.

ADVERTENCIA
Durante a calibra¢do automadtica ou manual, a

valvula opera entre as posicdes aberta e fechada.

Assegure-se de que a operagdo ndo coloque em
perigo as pessoas ou 0s processos!

ADVERTENCIA
Naio opere o aparelho com a tampa removida!
- Influéncia ambiental (dgua, poeira, etc.)

NOTA Ex

Siga as normas EN/IEC 60079-14 ao instalar o
equipamento e EN/IEC 60079-25 ao conectar
interfaces Ex i.

Nota Ex
Para locais comuns e instalagdes de Classe I Div
2de NDX_ _ 2, estes devem ser fornecidos por

uma Classe 2 ou Fonte de Energia Limitada de
acordo com CSA 61010-1-12/UL 61010-1.

Vi

ADVERTENCIA Ex

Perigo de carga eletrostatica!

A tampa néo ¢ condutora. Limpe somente com
um pano umido! Perigo de faisca!

Proteja o invélucro de aluminio contra impactos
e atrito!

ADVERTENCIA Ex

Para uso na presenca de poeira combustivel.
A protegao contra igni¢do depende do
involucro. Proteja a tampa do controlador de
valvula contra impactos.
Quando a temperatura for superior a 70
°C/158 °F, a classificagdo de temperatura
do cabo deve ser superior a temperatura
ambiente.
O dispositivo ndo deve ser submetido a um
mecanismo de geracdo de carga prolifico.
A acumulag¢io de poeira deve ser evitadal

ADVERTENCIA de Seguranga Intrinseca (Ex i)

Assegure-se de que a instalagdo e cabeamento
completos estejam intrinsecamente seguros
antes de operar o dispositivo!

O equipamento deve ser conectado através de
uma barreira Zener certificada, colocada fora
da area perigosal

A classifica¢do de temperatura do cabo de
conexao selecionado deve ser superior a 83 °C.

ADVERTENCIA Ex n

Em uma temperatura ambiente > +70 °C/158 °F, a
classificagdo de temperatura do cabo de conexio
selecionado deve estar de acordo com a faixa
maxima de temperatura ambiente. O prensa-
cabo selecionado nio deve invalidar o tipo de
protecao.

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)
Naio abra o aparelho quando estiver energizado!
A prote¢ao contra explosio foi perdida.

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Apos desenergizar, atrase um minuto
antes de abrir!




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

Precaucdes de seguranca

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Z & O torque de aperto dos parafusos da tampa do
invélucro é de 15Nm.

(%]
m
Q
O
3
=
o~
©}
oA
&

ESPECIFICACOES

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Use um prensa-cabos e um bujao cego com uma
Z & certificagdo Ex d adequada.

Para temperatura ambiente superior a 70 °C/158
°F, use um cabo resistente ao calor e prensa-
cabos adequados para pelo menos 92 °C/196 °E

LOGISTICA

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Z & Devem ser usados prensa-cabos certificados Ex d.
Sao permitidos no maximo dois prensa-cabos
instalados em portas NDX 1/2”NPT.

MONTAGEM

INICIALIZACAO

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Se o dispositivo estiver instalado na area Ex d, ele
Z & ndo poderd mais ser instalado na area Ex i, e se o
dispositivo estiver instalado na area Ex i, ele ndo
poderd mais ser instalado na drea Ex d.

OPERACAO

MANUTENGCAO

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

A tampa e o invélucro e suas superficies de

Z & flange sdo pegas criticas Ex d. Cuidado extra
deve ser tomado ao manused-los. Se houver

arranhdes nas superficies do flange ou se a

tampa cair, a tampa e/ou o dispositivo precisam

ser trocados.

DIMENSOES

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

SUMARIO DE PRODUTOS

SUMARIO DE PRODUTQOS

IN,TRODUCAO AO CONTROLADOR DE
VALVULA INTELIGENTE NELES™ NDX™

O Neles NDX ¢ o controlador de valvula inteligente

de ultima geragéo, que opera em todos os tipos de
valvulas de controle e em todas as dreas da industria.

Ele garante a qualidade do produto final em todas as
condi¢des operacionais com desempenho incomparavel,
diagndsticos tnicos e anos de servico confiavel. O NDX é
um investimento que nunca fica obsoleto e com suporte
vitalicio para gestao de ativos.

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

o Design confiavel e robusto

o A melhor capacidade pneumatica da industria

« Controle com um desempenho que é referéncia no
mercado

o Instalagdo e comissionamento simples e rapido

o Operagao local / remota

Amplo suporte de idiomas

Arquitetura expansivel

Comunica¢ao HART 7 ou HART 6 como padrio

Diagnosticos avancados de dispositivos, incluindo

o Autodiagnésticos

o Diagnosticos on-line

o Diagnosticos de desempenho

o Diagnosticos de comunicagdo

o Testes estendidos off-line

« Visualizagdo do desempenho

o Assinatura da valvula on-line

o Recursos de testes estendidos off-line
« Suporte mundial para aprovagdes em dreas perigosas

Custo total de propriedade

o Processo de instalagdo rapido e confidvel
 Baixo consumo de energia e ar

o Os diagndsticos faceis de usar simplificam a

determinagdo de quando a manutencéio da valvula é
necessaria

o A alta capacidade de ar inerente elimina instrumentagéo
adicional

o Um posicionador que se adapta a todas as valvulas de
controle; pequeno e grande, rotativo e linear, simples e
de dupla agao

» Disponivel para aplicagdes intrinsecamente seguras e a
prova de chamas

Variabilidade de processo minimizada

o Linearizagdo das caracteristicas do fluxo das vélvulas

o Excelente dindmica e desempenho de controle estatico
o Resposta rapida @ mudanca de sinal de controle

o Medigdes internas precisas
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Fig. 1.

Facil instalagio e configuracio
« Configuragéo e calibragdo simples / rapida usando uma
das seguintes opgdes:
o Interface de usuario local padrao (LUI), acessivel sem
precisar abrir a tampa do dispositivo
o O LUI pode ser girado de acordo com a posigao de
montagem
» Programa de gestdo de ativos do Sistema de Controle
Distribuido (Distributed Control System — DCS)

« Compativel com versdes anteriores com Kkits
de retroajuste para facilitar a substitui¢ao dos
posicionadores Neles NE700 e ND9000.

o Facil retroajuste a uma extensa lista de valvulas de
controle fornecidas por terceiros

o Instalagdo em todos os sistemas de controle comuns

Solugao aberta

o A Valmet esta comprometida em fornecer produtos
que interajam livremente com o software e o hardware
de diversos fabricantes; e 0 NDX ndo é exce¢do. Esta
arquitetura aberta permite ao NDX ser integrado com
outros dispositivos de campo, para fornecer um nivel
sem precedentes de capacidade de controle.

» Configura¢io de suporte a varios fornecedores baseado
em FDT e EDD

o+ Os arquivos de suporte para NDX estdo disponiveis para
download gratuito em www.valmet.com/ndx

Montagem NDX em atuadores e valvulas

+ Suporta todos os atuadores pneumiticos de agdo
simples e dupla

o Valvulas rotativas e lineares

« Inicializagdo guiada e calibragdo automatica/manual/de
1 ponto
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SUMARIO DE PRODUTOS

Confiabilidade do produto

o Criado para operar em condi¢des ambientais adversas

o Design modular robusto

o Excelentes caracteristicas de temperatura

« Tolerante a vibragdes e impactos

o Involucro IP66/NEMA4X

o Protec¢do contra a umidade

o Resistente ao ar sujo

o Resistente ao desgaste e componentes selados

o Medigdo de posi¢do sem contato

o Parte eletronica totalmente encapsulada

Manutengio preditiva

« Facil acesso aos dados coletados com qualquer software
e driver FDT/DTM

o Analise de diagnostico inteligente para visualizar a
integridade e o desempenho da valvula de controle

o Assinatura de valvula on-line patenteada

« Tendéncia historica e cole¢do de histograma

 Diagnosticos coletados continuamente durante a
execugio do processo

o Extenso conjunto de testes off-line com calculos
precisos de indices

 Notificagoes claras com alarmes on-line

o Ferramentas de monitoramento de condigdo disponiveis

PRINCIPIO DE OPERACAO

O NDX ¢ um controlador de valvula inteligente baseado
em microcontrolador alimentado por 4-20 mA. O
dispositivo contém uma interface de usudrio local que
permite configuragio e operagdo sem abrir a tampa do
dispositivo. A configuracio e operagdo também podem
ser feitas remotamente por PC com software de gestdo de
ativos conectado ao loop de controle.

Apds as conexdes de sinal elétrico e alimentagdo
pneumadtica, o microcontrolador (pC) 1é continuamente as
medi¢des:

o Sinal de entrada

« Posi¢ao da vélvula com sensor sem contato (a),

o Pressio do atuador (I, II)

o Pressdo de alimentagio (S)

o Temperatura do dispositivo

O diagndstico automatico avangado garante que todas as
medi¢des funcionem corretamente.

O poderoso microcontrolador calcula um sinal de controle
para o conversor I/P (pré-estagio). O conversor I/P
controla a pressdo de operagdo para o relé pneumatico
(estagio de saida). O relé pneumitico se move e a pressio
do atuador muda de acordo. A mudanga de pressdo do
atuador move a valvula de controle. O sensor de posi¢do
mede o movimento da valvula. O algoritmo de controle
modula o sinal de controle do conversor I/P até que a
posicao da vélvula de controle corresponda ao sinal de
entrada.

Output stage

EXHI <»——‘ =
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Fig.2.  Principio de opera¢do do controlador de véalvula
de
dupla acdo (NDX2_).

OPCOES

As seguintes opgoes estdo disponiveis para o controlador
de valvula NDX:

o Transmissor de posi¢do interno

o Saida digital NAMUR)

 Bloco de calibraciao

Transmissor de posicdo interno

A conexdo opcional do transmissor de posi¢do faz
parte do médulo eletronico. O transmissor de posi¢ao
esta conectado ao terminal OUT de 2 polos, conforme
mostrado na figura 4. O transmissor de posigdo requer
uma fonte de alimentagdo externa.

Fig. 3.
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LOGISTICA ESPECIFICACOES

MONTAGEM

INICIALIZACAO

OPERACAO

MANUTENGCAO

DIMENSOES

COMO PEDIR
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SUMARIO DE PRODUTOS

Saida digital (NAMUR)

Existem até duas saidas digitais (DO) do tipo NAMUR
configuraveis. Elas podem ser configuradas para serem
ativadas com base na medi¢do da posi¢do da valvula

(como um interruptor de limite) ou em qualquer status do

dispositivo.

A configuragio pode ser feita via HART usando o Valve
Manager (DTM) ou EDD.

As opgoes de saida podem ser as seguintes:

e UmPT eum DO

e Dois DOs

Bloco do man6émetro

Fig. 4.

O%loco do mandmetro opcional esta disponivel nas trés
opgoes a seguir:

1/4 NPT com mandmetros (bloco com roscas 1/4NPT +
manoOmetros)

G1/4 sem mandmetros (bloco com roscas G1/4)

G1/4 com manometros (bloco com roscas G1/4 +
mandmetros)

10

MARCACOES

O controlador de véalvula esta equipado com trés placas de
identificacéo.

Placa de identificagiao

A placa de identifica¢do inclui as seguintes marcagdes
o Detalhes de contato do fabricante

Sinal de entrada (faixa de tensio)

Sinal de entrada do transmissor (faixa de tensio)
Faixa de pressdo de alimentagdo

Saida

Tipo de invélucro

Numero de série de fabricagao*

Numero da versdo

Codigo H/C

Cédigo do tipo (7 sinais)

Opgoes de blocos de manémetro

*) Namero de série de fabrica¢do explicado:

TT = sinal de dispositivo e fabrica

YY = ano de fabricagdo

WW = semana de fabricagdo

NNNN = ntiimero sequencial

Exemplo: PH13011234 = controlador, ano 2015, semana
36, numero sequencial 1.

Aprovacio e placa de codigo do tipo

A aprovagido e a placa de codigo do tipo incluem as
seguintes marcagdes

« Cddigo do tipo (15 sinais)

» Codigo C

e Marcacao CE

o Aprovagdes (max. duas)

« Temperatura operacional

o Resisténcia de entrada

Valmet Flow Control Oy
VANHA PORVOONTIE 229
01380 VANTAA, FINLAND
Input: 4-20 mA, max. 30 VDC, HART
Pos. transmitter: 4-20 mA, max. 30 VDC
Supply: 1.4...8 bar/ 20...115 psi
Double acting, Fail safe
Tamb: -40...+85 °C
IP66 / NEMA 4X

S/N: PH17380001 REV: 1.0

|: (bar code PH17380001) :|
BASE ID: C0000001

|: (bar code C0000001) :|
BASE TYPE: NDX2512TG- g
CAUTION / WARNINGS:
Refer to manual (IMO) c €

2460

www.valmet.com/ndx

J

Fig. 5. DPlaca de identificagdo
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SUMARIO DE PRODUTOS

TYPE: NDX2512TG-XUON0000-000Y
1D: C0000001
Gaugeblock: [10 [11 []12 []13
EESF 18 ATEX 014X / IECEx EESF 18.0007X
[ 111 GExiallCT6..T4Ga
[ 1111 DExiallICT85°C..T115°C Da
Tamb T6:-40...+50 °C, T5: +65 °C, T4: +80 °C
EESF 18 ATEX 015X / IECEx EESF 18.0008X
[ 1113 GExnAIICT6..T4 G
[ 1113 GExiclICT6..T4 Gc
[ 113 D Exic ICT85°C..T115°C Dc
Tamb T6:-40...+50 °C, T5: +65 °C, T4: 485 °C
See certificate for connection values @

ESPECIFICACOES

Class |, Div 1, Gps A, B, C, D; T4/T5/T6

Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga

Class I, Zone 0 AEx ia lIC T4/T5/T6 Ga
Class I, Div 2, Gps A, B, C, D; T4/T5/T6

Exic ICT4/T5/T6 Gc/Ex nA ICT4/T5/T6 Ge
Class |, Zone 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

AEx nA IIC T4/T5/T6 Gc

INSTALL PER DRAWING / INSTALLER
SUIVANT PLAN F82699 NDX

CONTROL WIRING DIAGRAM

LOGISTICA

c.

Fig. 6. Aprovagio e placa de codigo do tipo

MONTAGEM

Placa de adverténcias

A placa de adverténcias inclui adverténcias de risco de
explosdo.

INICIALIZACAO

&WARNING - EXPLOSION HAZARD:

15) CL1, DIV § ZNOJA:

- Install Per Drawing NDX, Intrinsically Safe
- Substitufion of Components May Impare
Intrinsic Safety!

M) CLA, DIV2 7 ZND:
- Substitufion of Components May Impare
Suitability For Class 1, Division 2!
- Do Not Connect While Circuit Is Live
Unless Area Is Known To Be Nonhazardous!

OPERACAO

&A’I’I’ENTION - RISQUE D'EXPLOSION:

{15) CL1 DIV | ZNOM:
- Installer Suivant Plan NDX,
Securite Intrinseque

(NI} CLA DIV2 [ ZN2:

- Le Remplacement De Composants Peut
Alterer La Conformite Pour La

Classe 1, Division 2!

- Ne Pas Brancher Si Circuit Sous Tension,
A Moins Que La Zone Ne Soit Classe Hors
Risque D'Explosion!

Fig. 7. Placa de adverténcias

MANUTENGAO

DIMENSOES

COMO PEDIR

11



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

SUMARIO DE PRODUTOS

EXIBICAO EXPANDIDA

Fig. 8. NDXI1510_ exibi¢do expandida

Fig.9. _NDX_511_exibi¢do_expandida

12



CONTROLADOR DE VALVULA NDX
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Fig. 10. NDX_512_ exibi¢do expandida Q
Lista de pegas NDX Z
Montagem de suporte do {ma linear! (VD48-55) Pos Descrigio 1510 _511 _512 Ferramentas
1 Conjunto do compartimento X X X o
3 Parafuso de aterramento, ext. X X x  SLOT8 6‘
4 Parafuso de aterramento, int. X X x PH2 <
15 Conjunto da tampa principal * X X X ﬁ
25  Parafuso da tampa X X - PH2 A~
25  Parafuso da tampa - - x HEX6 ©
27 Arruela de fixagao - - X
30  O-ring X X X
32 Conjunto do filtro inferior primario * X - - Q
32 O-ring - X X tt)‘
37  Conjunto da tampa relé* X X X Z
42 Conjunto da tampa pré-estagio * X - - [E
47  Parafusos de caixa X X x  TX20 =]
49 Peca de preenchimento de canal de X - - <Zt
pré-estagio =
87  Tampa de escapamento X X X
94  Valvula de retengio, apenas dupla - X X
agdo * &
/ 100  Conjunto da unidade de pré-estagio. X X X 8
*
)
Fio. 11 130  Parafuso de cabega panela X X x  TX20 E
& 1 140  Conjunto da vélvula de relé * X X X s
191  Moddulo eletronico* X X X E
10 modelo de montagem de suporte do ima depende do 201 Para?lsos de caixa x oo - TXa0m
_ *
tipo de atuador. Ele serd incluido na configuragio do 201 Parafuso sextavado . x x HEX3
207  Interface de usudrio local X X X
suporte. 220 Parafuso de cabeca redonda X X x TX7 ~
Ele ndo serd incluido no bareshaft NDX. 221 Parafuso de cabega panela - ox  ox TX8 g
372 Bloco do mandmetro x x ® 'y
373 Gaxeta x) ® ©® =
374  Parafuso sextavado (x) (x) (x) HEX5 =
375 Mandmetro, alimentagao x ® 8
376  ManoOmetro, atuador x ) &
378 Quadro do bloco do man6émetro ® ® ®
379  Parafuso de cabega cruzada (x) (x) (x) PH2

* Pega de reposi¢ao, veja detalhes no capitulo Manutengao.

** Requer alcance de 60 mm/2,5 polegadas.

*** Requer alcance de 75 mm/3 polegadas.

*Pega de reposi¢io. Consulte as instrugdes detalhadas no capitulo Manutengao.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

SUMARIO DE PRODUTOS

FERRAMENTAS

As seguintes ferramentas sdo necessarias para a instalagdo e manuten¢io do produto:

SANED

®

PH2 X7 3 mm 3 mm 13 mm e 21/22 mm com atuadores lineares.
TX8 8 mm 5mm 8 mm e 24 mm com atuadores rotativos.
TX 10 6 mm
TX 20 10 mm /

- NOTA
Outras ferramentas dependem do atuadorno ¢

qual o NDX estd instalado.

14



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESCRICAO TECNICA

Aspectos gerais

Energizado por ciclo 4-20 mA, sem necessidade de fonte de
alimentacgao externa.

Adequado para valvulas rotativas e lineares.

Conexdes de atuador de acordo com as normas VDI/VDE 3845 e
IEC 60534-6.
Agido: Agdo simples ou dupla,

direta ou reversa

Linear: 5-220 mm/0,2-8,6 pol.
Rotativo: 30-160 graus

Intervalo de deslocamento:

Influéncia ambiental
Faixa de

temperatura padrdo:
Influéncia da temperatura
na posigao da vélvula:

-40 ° - +85°C/-40 ° - +185 °F

Rotativo: 0,5%/10 °C
Linear: 0,1 mm/10 °C
Faixa utilizavel LUI: -30°-+60 °C
Ciclo de temperatura/
Calor seco:

Limites de umidade:

Campos do ima:

De acordo com a IEC 60068-2-2
De acordo com a IEC 61514-2
Negligencidvel a 30 A/m

de acordo com a IEC 61000-4-8
Vibragao: Testado de acordo com a ANSI/
ISA-75.13.01-2013

Protecdo eletromagnética
Emissdo de acordo com a IEC 61000-6-4
Imunidade de acordo com a EN 61000-6-2

Invélucro

Material do invdlucro: Liga de aluminio anodizado
revestido com epoxi, EN1706 AC -
AlSi12 (b)

Compacto: Policarbonato

padrao: Policarbonato

a prova de explosdo: 0 mesmo no
invélucro e na janela de vidro
Poliamida reforgada com fibra de
vidro, PA66GF20

1P66, NEMA 4X

IP67 opcional para armazenagem e
transporte

Material da tampa:

Suporte do ima:

Classe de prote¢ao:

Portas pneumaticas:
Ar de suprimento: 1/4 NPT, G1/4 com

bloco adicional

Atuador: 1/4 NPT, G1/4 com
bloco adicional
Exaustores: 2 ou 3 pgs. 3/8 NPT, G3/8 com

bloco adicional
Entrada de cabos: 2 pgs. 1/2 NPT (M20 com
adaptador)
Peso: 2,0 kg/4,4 Ibs (Compacto)
2,8 kg/6,2 Ibs (Padrao)
3,8 kg/8,4 Ibs (A prova de explosio)

Bloco do manémetro 0,9 kg/2,0 lbs

Pneumadtica

Pressdo de alimentacao: 1,4-8 bar / 20-116 psi (agdo

simples)

2,0-8 bar / 29-116 psi

(dupla agdo)

Faixa de pressdo de até 10 bar com

vida util limitada

Meios de alimentagao: Ar, nitrogénio e gas natural doce®

Efeito da pressdo de alimentagdo

na posigao da valvula: < 0,1% em diferenca de 10% na
pressao de entrada

Qualidade do ar: De acordo com a ISO 8573-1
Particulas solidas: Classe 7 (filtragao de 40 pm)
Umidade: Classe 1 (um ponto de orvalho

minimo de 10 °C/18 °F abaixo da
temperatura minima é necessario)
3 (ou<1ppm)

80 Nm®/h/47,1 scfm

Classe de oleo:
Capacidade do ar';
Consumo de ar em
posicdo estdvel™: 0,1 Nm?/h/0,06 scfm
! avaliado em 4 bar/60 PSI de pressio de alimentagio
% Se o gés natural for coletado da exaustio, certifique-se de que
ndo haja contrapressdo no lado da exaustio. Isso também
se aplica a chamada aplicagdo de respiro, onde a exaustdo é
canalizada para o lado da mola do atuador.

Componentes eletrénicos
HART
Poténcia de alimentagéo:

Protocolo rev. 7 ou rev. 6
Energizado por ciclo, 4-20 mA

Sinal minimo: 3,8 mA

Sinal de controle min.: 3,95 mA

Corrente maxima: 120 mA

Tensdo de carga: 9,7 VCCa 20 mA
9,0 VCCa4 mA

Impedéancia a 20mA: 485Q

Tensdao maxima: 30 VCC

Protegdo contra

polaridade inv.: -30 VCC

Prote¢do contra
sobrecorrente:
Tamanho do fio:

ativa acima de 35 mA
0,5/-2,5 mm? (14/-20 AWG)

Desempenho com atuadores moderados de carga constante:

Banda morta: <0,2%
Histerese: <0,5%
Erro de linearidade: <0,5%
Repetibilidade: <0,2%

Transmissor de posi¢ao (opcional)
Sinal de saida: 4-20 mA (isolamento galvénico;

600 VCC)
Tensdo de alimentagao: 12-30 VCC
Linearidade: <0,05% FS
Efeito da temperatura: <0,35% FS
Saida a prova de falhas: 3,5 mA ou 22,5 mA

(de acordo com NAMUR NE 43)

Carga externa méxima: 690 Q) para LS.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESCRICAO TECNICA

Saida digital (opcional)
Sinal de saida: NAMUR

<1,0mA = estado ’0’,

>2.2mA = estado’1’

Estes podem ser invertidos pelo

parametro de configuragdo

Tensdo de alimentagio: 5...16 VCC
Hac*
Aprovacdes
Aprovagio Exame de tipo CE Valores elétricos ::alxas de
emperaturas
111 GExialICT6..T4 Ga EESF 21 ATEX 018X Entrada: Ui < 28 V; Ii < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nF, Li < 10,9 pH. T4:-40°C ... +80 °C
111 D Ex ia ITIC T»(y85 °C ... Tppo115°C Da | EN 60079-0/A11:2013/ | Saida: Ui <28 V, Ii < 120 mA, Pi <1 W, Ci < 3,7 nF, Li < 10,9 pH. T5:-40 °C ... +65 °C
X IEC 60079-0:2017 resisténcia de carga externa 0-690 Q
112 G Ex ib IIC T6...T4 Gb EN 60079-11:2012 NAMUR-DO1, NAMUR-DO2 T6: -40 °C ... +50 °C
112D Ex ib IIICT95 °C...T125 °C Db Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nFE, Li = 27,8 uH
T,00115 °C Db
113 G Ex nA IIC T6...T4 Gc EESF 21 ATEX 019X Entrada: Ui <28 V; Ii < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE, Li < 10,9 puH. T4:-40 °C ... +85°C
113 G ExicIIC T6...T4 Gc EN 60079-0/A11:2013 / | Saida: Ui <28 V, Ii < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE, Li < 10,9 pH. T5:-40°C ... +65 °C
113 D Ex ic ITIC T85 °C...T115 °C Dc IEC 60079-0:2017 resisténcia de carga externa 0-690 O
EN 60079-11:2012 NAMUR-DO1, NAMUR-DO2 Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nE Li T6:-40 °C ... +50 °C
EN 60079-15:2010 =27,8 uH
Valores de entrada para o tipo de protegio “ec”: Ui < 28 V (mA e loop PT)
Ui < 16 V (NAMUR-DO1, NAMUR-DO2)
Exia lICT6..T4 Ga IECEx EESF 21.0014X Entrada: Ui <28 V, i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nF, Li < 10,9 pH. T4:-40°C ... +80 °C
Ex ia I1IC T585 °C... To00115 °C Da IEC 60079-0:2017 Saida: Ui <28 V, Ii < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE, Li < 10,9 uH. T5: -40 °C ... +65 °C
1P 66 IEC 60079-11: 2011 resisténcia de carga externa 0-690 Q
NAMUR-DO1, NAMUR-DO2 Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nE Li T6:-40 °C ... +50 °C
Ex ib IIC T6...T4 Gb =27,8 uH
Ex ib TTIC T,085 °C ... Ty115 °C Db
1P 66
ExnA IIC T6...T4 Gc IECEx EESF 21.0014X Entrada: Ui < 28 V, Ii < 120 mA, Pi < 1 W, Ci < 3,7 nF, Li < 10,9 uH. T4:-40°C ... +85°C
Ex ic IIC T6...T4 Gc 1IEC 60079-0:2017 Saida: Ui <28 V, [ < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE Li < 10,9 uH. T5:-40°C ... +65 °C
Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc IEC 60079-11: 2011 resisténcia de carga externa 0-690 Q
1P66 IEC 60079-15:2010 NAMUR-DO1, NAMUR-DO2 Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nF, Li T6: -40 °C ... +50 °C
=278 uH
Valores de entrada para o tipo de protegao “ec”: Ui < 28 V (mA e loop PT)
Ui <16 V(NAMUR-DO1, NAMUR-DO2)
11 2GD Ex db IIC T6...T4 Gb Sira 17ATEX1283X Entrada: 4-20 mA, Ui < 30 V T4:-40°Ca +85°C
Ex tb ITIIC T85 °C...T113 °C Db EN 60079-0: 2012 Sajda: 4-20 mA, Ui <30V T5:<+72°C;
(+A11:2013) T6: <+57°C
EN 60079-1: 2014
EN 60079-31:2014
Ex db IIC T6...T4 Gb IECEx SIR 17.0069X Entrada: 4-20 mA, Ui <30 V
Ex tb IIIC T85 °C...T113 °C Db IEC 60079-0: 2011 Saida: 4-20 mA, Ui <30 V
IEC 60079-1: 2014-06
IEC 60079-31: 2013

Aprovagio

Numero do certificado C!

Valores elétricos

Faixas de

Classe I, Divisao 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Exia IIC T4/T5/T6 Ga

70030683

Entrada: Ui < 28 V, Ii < 120 mA, Pi < 1,0 W, Ci < 22 nF, Li < 100 pH
Circuito PT: Ui < 28 V, Ii < 120 mA, Pi < 1,0 W, Ci < 22 nF, Li < 100

temperaturas

Para NDX_510_

T4:

-40°C...+70 °C

Class I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge

Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Ex nA IIC T4/T5/T6 G
Classe I, Zona 2 AEx nA IIC T4/T5/T6 Ge

CSA C22.2 No. 0-M91 uH

CSA C22.2 No. 60079-0:15 Circuito DO: Ui <16 V, i < 25 mA, Pi< 100 mW, Ci< 22 nE Li <
CSA C22.2 No. 60079-11:14 100 uH

UL 60079-0:13

UL 60079-11:13

CAN/CSA 61010-1-12
ANSI/UL 61010-1-2012
CSA C22.2 No. 213-17/

UL 121201
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-
15:16

UL 60079-15:13

(€ & G

T5:-40 °C ...+65 °C
Té6: -40 °C ...+50 °C

Para NDX_512_

T4:-40°C ...+80 °C
T5:-40 °C ...+65 °C
T6:-40 °C ...+50 °C

Entrada: Ui <28V
Circuito PT: Ui <28 V
Circuito DO: Ui < 16 V

. NOTA

Veja as tltimas informagdes atualizadas de
aprova¢des em www.valmet.com/ndx
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TRANSPORTE E ARMAZENAMENTO

O controlador de vélvula é um instrumento sofisticado

e deve ser manuseado com cuidado. Os produtos devem
ser armazenados em ambiente limpo e seco. O dispositivo
é entregue em embalagem IP67 para armazenamento e
transporte.

INFORMACOES
GERAIS
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o Inspecione o controlador em busca de quaisquer danos
que possam ter ocorrido durante o transporte.

o Guarde o controlador de preferéncia em locais fechados
e mantenha-o longe da chuva e de poeira.

o Nio desembale o dispositivo até instala-lo. 5

o Nao derrube nem dé golpes no controlador. £

o Mantenha as portas de fluxo e os prensa-cabos tapados 5

até a instalacao. S
o Siga as instrugdes contidas em outros lugares deste

manual.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

RECICLAGEM E ELIMINACAO

RECICLAGEM E ELIMINACAO

A maijor parte das pecas do controlador de valvula pode
ser reciclada se separada de acordo com o material. Um
controlador de valvula também pode ser devolvido ao
fabricante para reciclagem e eliminagéo.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

MONTAGEM LINEAR
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Instala ¢gdono N eles Globe 2. Monte o suporte no atuador, deixando os parafusos soltos. -
. . Q
. NOTA . g
. s . )
: O invélucro do NDX cumpre com a classe de . =
: protecdo IP66 de acordo com EN 60529. A E
. entrada do cabo precisa ser tapada de acordo : &
. com a IP66 e ndo é permitido montar o NDX - =
. em uma posi¢io onde a entrada do cabo .

esteja apontando para cima. Baseado nas boas . S
praticas de montagem, a posigio de montagem 5
. recomendada é com as conexdes elétricas ° - i)
. voltadas para baixo. Esta recomendagio é - © =
: mostrada na nossa codificagdo de posicio de . ‘\\@%
: montagem para valvulas de controle. :
: Se estes requisitos ndo forem cumpridos e o | Fig. 15 s
. prensa-cabo vazar e o vazamento danificar o : & 1> 5}
. NDX, nossa garantia nio serd valida. . f N\ N &
=
MODELO VD25
Q
=z
<
=
N
® O 5
<
13 mm ou 21/22 mm O
5mm Depende do Z
6 mm tamanho do atuador —
- J AN J
Q
ocoo-oo-coc-o--c-coc-o--c-cou-o--c-co: l&
. NOTA . 3
Etapas de montagem semelhantes também se : )
aplicam a outros tamanhos de atuador Neles : ©
. Globe. .
© © 0 06 000 0000000000000 000000000000000 0 00 (@}
MODELO VD37 S
) . NOTA . =
Fig. 13. . . o . =)
: O suporte pode ser girado em 180° ou : z
~ . virado para frente/para tras. Se o suporte for . s
Instalacdo no Neles Globe (VD29) . invertido, o imd precisa ser invertido de forma -
correspondente. .
1. Monte o suporte do ima com o ima no acoplador do < p . . . . @
atuador, aperte o parafuso de fixacao. . Se necessario, verifique as tolerancias de . 8
. instalagdo do ima da figura na se¢do 7.3 . 2
: “Instalagdo em qualquer atuador linear” . g
a
3. Prenda a ferramenta de alinhamento do ima ao ima. &
Ajuste a posigao do suporte para que o a
ima deslize suavemente na ranhura da ferramenta de =
alinhamento o
do ima e aperte os parafusos de fixagao da ferramenta S
de alinhamento do ima. 8

Fig. 14.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

Tabela de orientagdo do suporte — Neles Globe

Atuadores | Tamanho | Percurso Modelo de suporte/
Neles (mm) Orientagdo
#25 20

#29 40

4. Aperte os parafusos do suporte da etapa 2. Remova a

ferramenta de alinhamento do ima.

#37 20, 40

5. Monte o NDX no suporte.

VD

#48 40, 50, 60
#55 80, 90

Fig. 17.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

Instalacao na face de montagem IEC

Os seguintes suportes de montagem sdo projetados para
atuadores lineares usando a interface IEC 60534-6. Esses
kits incluem uma ferramenta de alinhamento que facilita
muito a instalacdo do dispositivo.

1.

Monte o suporte IEC no atuador, deixando os
parafusos soltos.

Monte a ferramenta de alinhamento do ima
(magneticamente) no suporte do ima.

Monte o suporte do ima no acoplador do atuador,
deixando os parafusos soltos.

Fig. 18.
4. Prenda a ferramenta de alinhamento do
ima aos orificios centrais do suporte IEC.
4 N\
5 mm
. J
/

Fig. 19.

NOTA

Outras ferramentas dependem do atuador no

qual o NDX est4 instalado.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

5. Ajuste a posigao do suporte do ima (e do suporte IEC) para 7. Quando o ima se move suavemente na ferramenta de
que o ima deslize suavemente na ranhura da ferramenta de alinhamento do im3, isso define automaticamente o
alinhamento do ima. alinhamento correto e a distancia do sensor de posi¢ao do
6. Aperte os parafusos do suporte do ima. dispositivo. Aperte o suporte IEC no atuador e remova a

ferramenta de alinhamento do ima.

Fig. 20.

8. Monte o dispositivo no suporte IEC com quatro parafusos.

Fig. 21.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

Instalacdo em qualquer atuador linear

O NDX pode ser facilmente instalado em qualquer atuador
linear quando as seguintes regras de instalacido forem
seguidas. Para garantir a melhor precisdo possivel de
medic¢io de posi¢do, o NDX e o imé de retorno de posi¢ao
devem ser posicionados de acordo com as seguintes
diretrizes.

NOTA

Use apenas imas originais Neles.
O material do suporte e do parafuso de fixagdo

deve ter baixa permeabilidade magnética (por
exemplo, AISI316 ou aluminio).

+ Tolerancia +/- 3 [mm]

Limite de deslocamento do centro magnético

(linha do parafuso de fixagao)

Centro magnético

Limite de deslocamento do centro magnético

(linha do parafuso de fixagao)

/

Fig. 22.

Ao instalar o dispositivo em qualquer outro modelo de
atuador, certifique-se de que as tolerancias a seguir sejam
seguidas com a montagem do ima.

1. O ima deve ser centralizado dentro da tolerancia de +/- 3 mm,
conforme mostrado na imagem.
2. O centro do ima nunca deve exceder os limites de

deslocamento do centro do imd mostrados na figura.

. NOTA

Certifique-se sempre de que o centro do ima
permaneca dentro dos limites de deslocamento

do centro do imé em toda a faixa de operagéo
da vélvula.

NOTA

O curso do atuador mais curto permite mais
liberdade para alinhamento do ima e NDX na

dire¢do do curso do atuador. A posi¢do do ima

ndo afeta a precisdo da medi¢ao, desde que o
centro do ima permaneca dentro dos limites
de deslocamento do centro do imé para toda a
faixa de deslocamento.

23

INFORMACOES

ESPECIFICACOES

LOGISTICA

=
[Sa)
Q
=
Z
o
=

INICIALIZACAO

OPERACAO

MANUTENGCAO

DIMENSOES

COMO PEDIR

GERAIS




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM LINEAR

3. A distancia entre o ima e a parte inferior do dispositivo deve
ser de 4,5 mm com tolerancia de +/- 3 mm (1,5 - 7,5 mm).

4. Verifique se os requisitos de alinhamento do ima a seguir nao
foram excedidos.

A Figura 24 mostra a zona de exclusdo. Nao hd limita¢do
de material fora da zona de exclusdo, mas para garantir o
desempenho ideal, ndo use nenhum material magnético
dentro da zona. Dentro da zona de exclusdo, mas préoximo
das “paredes”, pode-se utilizar AISI 304 e qualquer aco
austenitico.
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Fig. 23.

WS

N

Fig. 24.

24

—~

r— Maix. 6 graus
Max. 1 mm = -

Max. 3 mm

1)
Ak
|
|
Hm
| |
1] !
|I|| \
i |
I"Nh
+J
|
|
o
v |
'| N Méx. 2 mm \
\ |
\ |
\ |
- ——
Max. 4 graus Max. 3 graus
Fig. 25.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM ROTATIVA

MONTAGEM ROTATIVA

A montagem rotativa é projetada de acordo com a interface
VDI/VDE 3845.

NOTA

O involucro do NDX cumpre com a classe de
protecio IP66 de acordo com EN 60529. A
entrada do cabo precisa ser tapada de acordo
com a IP66 e ndo é permitido montar o NDX
em uma posicio onde a entrada do cabo
esteja apontando para cima. Baseado nas boas
praticas de montagem, a posi¢do de montagem
recomendada é com as conexdes elétricas
voltadas para baixo. Esta recomendagdo ¢
mostrada na nossa codificagio de posi¢do de
montagem para valvulas de controle.

Se estes requisitos nao forem cumpridos e o
prensa-cabo vazar e o vazamento danificar o
NDX, nossa garantia nao sera valida.

Instalacdo em atuadores Neles série B -

MONTAGEM DO IMA

o O conjunto de montagem inclui indicador mecanico de
posicao. Ele pode ser usado se ndo houver indicador de
posi¢do no atuador.

o Coloque a placa indicadora de posi¢do na posigdo
correta para que corresponda a posigdo da vélvula.

o Trave a placa indicadora de posi¢ao com uma chave
de fenda para que ela néo gire dobrando as abas de
travamento.

« Monte o ima no atuador

Deve haver travamento de rosca no conjunto do ima
para evitar o afrouxamento do imé sob forte vibragao.
O travamento da rosca deve ser de resisténcia baixa ou
meédia, por exemplo, Loctite 243.

24 mm

Fig. 26.

O ima sera apertado até 4 Nm. Do ponto de vista da
operagdo, o imé pode estar em qualquer posi¢do, portanto
néo ha necessidade de ajuste.

Instalagao em atuadores Neles série B -
MONTAGEM DE SUPORTE

Para os atuadores Neles BJ, existem alguns suportes

de montagem diferentes, dependendo do tamanho do
atuador. Este exemplo mostra a montagem NDX no
atuador Neles BJ6. Para outros tamanhos, os tipos de
colchetes variam um pouco, mas as etapas principais sdo
as mesmas. Ao montar o NDX nos atuadores Neles, ndo ha
necessidade de ajuste mecénico.

o Monte o suporte no NDX

« Monte o suporte no atuador

Fig. 27.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM ROTATIVA

Instalacdo em qualquer atuador rotativo

O NDX pode ser facilmente instalado em qualquer atuador
rotativo quando as seguintes regras de instalagdo forem
seguidas. Para garantir a melhor precisio de medigdo de
posicdo possivel, o NDX e o ima de retorno de posi¢cdo
devem ser posicionados de acordo com as seguintes
diretrizes.

- NOTA
Use apenas imés originais Neles. O material
do suporte e do parafuso de fixacdo deve ter

baixa permeabilidade magnética (por exemplo,
AISI316 ou aluminio).

Procure uma pequena folga mecénica, mas evite o

contato. Deve haver um espago maximo de 5 mm entre
o imd e o NDX. A inclinag¢do ndo é critica. Aponte para
excentricidade zero. A polaridade do ima ¢é irrelevante. )

A Figura 27 mostra a zona de exclusdo. Nado hd limitacdo Fig. 28. Zona de exclusdo para material magnético.
de material fora da zona de exclusdo, mas para garantir o

desempenho ideal, ndo use nenhum material magnético

dentro da zona. Dentro da zona de exclusdo mas proximo

das “paredes” pode-se utilizar AISI 304 e qualquer ago

austenitico.
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TUBULACAO PNEUMATICA

TUBULACAO PNEUMATICA

Tubula¢ao pneumatica NDX
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NOTA

NOTA :
Remova todos os plugues de transporte
temporarios com uma chave de fenda de 8 mm.

Quando o NDX251_ é usado com um atuador
de agdo simples, a porta II precisa ser conectada. *

Instale o plugue de ago com uma chave
hexagonal de 6 mm.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TUBULAGCAO PNEUMATICA

Valvula de reten¢io na porta de pressao de alimentacao

Fig. 31. Viélvula de reten¢io na porta de pressao de ali-
mentagdo (S)

ATENCAO
A vélvula de reten¢do na porta de pressdo de alimentagdo <O> Se a versao de dupla agdo do NDX (NDX251_)

(S) é usada apenas na versdo de dupla agdo do NDX for instalada no atuador de agao simples, a
(NDX251_). valvula de retencdo deve ser removida.

A valvula de reten¢do na porta de pressdo de alimentagdo
(S) deve ser usada apenas com atuadores de dupla agéo.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INFORMACOES
GERAIS

TUBULACAO PNEUMATICA

Tubulagdo pneumatica quando o bloco do mandmetro esta instalado

Q
o
<
<
=
Q
=
=%
[72]
=
<
= S
] =
I AC O I z
™\ Q
-
@ V

=
£
s 2
u © E
Qo
=
© a
o0 Q
) 104~ NPT : g
~ S
Fig. 32. =
S
Z
:  NOTA : : NOTA : 9
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TUBULACAO PNEUMATICA

Tampas de exaustido instaladas

Fig. 33. Tampas de exaustdo_NDX1510

Fig. 34. Tampas de exaustio_NDX _511_e NDX 512

NOTA

Ao montar os conectores pneumaticos, a
tampa de exaustdo pode precisar ser removida
temporariamente. Monte a tampa de exaustdo
quando os conectores pneumaticos estiverem
montados.

Nao deixe o dispositivo sem tampa de exaustio.
Agua e sujeira podem entrar no dispositivo.

. NOTA (NDX1510_)

As tampas de exaustdo sdo diferentes para Exh I
e Exh II e ndo devem ser misturadas. Certifique-
se de que elas sejam reinstaladas na porta de
exaustdo direita, se removidas. Veja a Figura 29.

NOTA

Se o sinal de entrada elétrica for perdido, a porta
I do atuador estd esgotada (pressdo 0) e a porta
II do atuador vai fornecer pressao.

NOTA

Em apenas I, a porta pneumdtica pode ser usada
com atuador de a¢do simples




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TUBULACAO PNEUMATICA

ATUADOR DE DUPLA ACAO

1. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (mostrado)
Tipo de atuador: Dupla agao

p Agio de falha do posicionador: Fechar
¥ Diregéo do sinal: Ascendente

INFORMACOES
GERAIS

— Outros pardmetros de acordo com a montagem

ESPECIFICACOES

2. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (ndo recomendado)
Tipo de atuador: Dupla agéo
Agao de falha do posicionador: Fechar
Diregao do sinal: Quedas

LOGISTICA

Outros pardmetros de acordo com a montagem

ATUADOR DE DUPLA ACAO, TUBULACAO INVERTIDA

3. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (ndo recomendado)

| Tipo de atuador: Dupla agdo

s> Agao de falha do posicionador: Aberto

1 Dire¢ao do sinal: Ascendente

! Outros pardmetros de acordo com a montagem

=
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Z
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INICIALIZACAO

4. Aumentando o sinal de entrada para fechar a vélvula (mostrado)

Tipo de atuador: Dupla a¢éo

Agio de falha do posicionador: Aberto

Diregao do sinal: Quedas

Outros pardmetros de acordo com a montagem

OPERACAO

ATUADOR DE AQAO SIMPLES, FECHAMENTO DE MOLA
5. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (mostrado)

Tipo de atuador: Agao simples
sD Agao de falha do posicionador: Fechar (deve estar na dire¢iao da mola)

I Diregéo do sinal: Ascendente

> ? Outros pardmetros de acordo com a montagem

MANUTENGAO

6. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (ndo recomendado)

Tipo de atuador: A¢do simples

Agao de falha do posicionador: Fechar (deve estar na diregao da mola)
Dire¢ao do sinal: Descendente

Outros pardmetros de acordo com a montagem

DIMENSOES

ATUADOR DE AGCAO SIMPLES, MOLA-PARA-ABRIR

7. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (mostrado)

COMO PEDIR

Agao de falha do posicionador: Aberto (deve estar na diregdo da mola)
) Diregao do sinal: Descendente

% H> Tipo de atuador: Agao simples

| Outros pardmetros de acordo com a montagem
8. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (nao recomendado)

Tipo de atuador: Agdo simples

Agao de falha do posicionador: Aberto (deve estar na diregdo da mola)
Diregao do sinal: Ascendente

Outros pardmetros de acordo com a montagem

Fig. 35. Direg¢des de operagao e conexdes de ar 31



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TUBULAGCAO PNEUMATICA

Tamanho de tubula¢io sugerido

Pressdo de alimentacéo (S) Pressdo do atuador (I e IT)
Todos os tipos e tamanhos de atuadores Todos os tipos e tamanhos de atuadores

\\\\\\\\\\\\\\\\W HTEE &m@m 10 mm (3/5")

Loctite
577

Fig. 36.
. NOTA © !  NOTA
Recomenda-se usar tubulagao de pressdo do . : Os tempos de curso mencionados na tabela
—I atuador e ar de alimentagdo de 10 mm (3/8”) oo abaixo sdo tendéncias. Eles sdo medidos com
:  (dentro do diametro). : . pressdo de ar de alimentagdo de 3 bar sem

pressdo de processo. Eles sdo medidos com

a pressao de alimentagdo de ar de 5 bar, mas

® © 06 0 0000000000000 000000000000000000 00 podemvarlar Slgnlﬁcatlvamente deVldO a

NOTA dlfer,entes fato'res como diferenca de pressdo

Selante liquid Loctite 577 & da valvula, atrito estatico do atuador, pressdo
clante 1((11uC11 0 8omo o¢ dl € 1 f d de alimentacao de ar, capacidade do sistema de

recomendado. L excesso de selante pode alimentagado de ar e dimensoes da tubulagdo da

resultar em operagdo defeituosa. Fita vedante

ndo é recomendada. Assegure-se de que a L
¢ tubula¢io de ar esteja limpa. Quando o conector

:  pneumatico for removido do invélucro e

- reinstalado, certifique-se de que o selante antigo
. foi removido e as roscas estdo limpas. Caso

. contrario, o selante velho e seco pode ir para os

componentes pneumaticos e afetar a capacidade
de controle ou danificar o dispositivo.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TUBULACAO PNEUMATICA
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Atuador NDX
Percurso Percurso Volume
Modelo Tamanho — NPT Tempos de percurso (s) "
mm dm3 in 4]
Acgao simples Mola Ar 8
25 20 0,9 54,9 1/4” 0,9 0,7 §
29 20 1,8 109,8 1/4” 1,1 0,8 =)
VDD . 2
37 40 3,5 213,5 1/4 2,4 1,8 g
48 40 10,2 6224 1/4” 45 3 a
25 20 0,9 54,9 1/4” 0,9 1,2
VDR »
55 40 18,2 1110 1/4 3,7 6,9 5
0,47 28,7 3/8” 0,6 0,7 =
0,9 55 3/8” 0,8 0,8 5
B1JU 10 1,8 111 3/8” 1,3 1,1 S
12 3,6 225 1/27 2,0 2,4
16 6,7 415 1/27 3,3 4,6
Dupla a¢ao Aberto Fechado s
VvC 40 120 20,7 1262 1/2” 59 4,2 g
6 0,33 20 1/4” 0,8 0,5 ;;
11 1,1 67 3/8” 1,1 0,7 o
BICU - =
17 4,3 262 1/2 2,5 1,7
32 21 1280 3/4” 8,5 7
Q
Exemplo de tempos de curso com pressao de alimentagao 5 bar. *ZC}
<
Faixa de molas e tabela de pressao de alimentagao E
<
Tipo de atuador Faixa de molas Pressao de alimentagao O
MIN. Sugerido MAX. Z
Neles VD***C 0,8 .. 2,6 bar/11 .. 37 psi 2,6 bar/38 psi 3,6 bar/52 psi 4,0 bar/58 psi
Neles VD***A 0,2..1,0 bar/3 .. 15 psi 1,4 bar/20 psi 2,1 bar/30 psi o
Neles VD***B 0,4 .. 2,1 bar/6..30 psi 2,1 bar/30 psi 3,1 bar/45 psi :)«
Outro - 1,4 bar/20 psi - 8 bar/116 psi ﬁ
&
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Q
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=
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]
Q
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO ELETRICA

INSTALACAO ELETRICA

420mA | - =
SAIDA +
(Opcional)

2

4-20 mA -
ENTRADA | +

IN
e6

L J
................................. !
— /111y
I S P -
! N =l
1 PR S _‘{‘l"\'\' \1: ",7-—“'_-
2 pgs. Padrao NPT de 1/2” |

M20X1.5 disponivel com
adaptador

Fig. 37. Fiagdo de NDX1510_

Conector Fungao Fonte de alimentag¢ao Alimentag¢ao min. Impedéncia Outro
. Alimentagio de loop 3,8 mA,
ENTRADA Ponto de ajuste/HART 4-20 mA 9.7 VCC 485 a20 mA
: . . Saida 780 Q) méx, A saida a prova de falhas é
SAIDA | Transmissor de posicio 12...30 VCC 690 Q para LS. de 3,5 mA ou 22,5 mA
( )
1
1
1
1
4-20 mA - =
SAIDA " o>
ou .
NAMUR DO ® 0 : & @® ®
(Opcional) '
i PH2 5mm 10mm
° i § J
- i
NAMUR | _ | & . | :
- 1
DO + TTe-—
(Opcional) R T _ ="
N o ‘g’ : //, Vi 7 ‘\ IR B "
e 2 pgs. Padrao NPT de 1/2”
4-20 mA - g M20X1.5 disponivel com
ENTRADA | + N 4 )_[—"| adaptador
"k TTh—-o
iy
_ T
i

Fig. 38. Fiacdo de NDX 511_e NDX 512_
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. NOTA .
Remova os plugues tempordrios do prensa-cabo ~ +

com uma chave hexagonal de 10 mm.



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO ELETRICA

AREA PERIGOSA EAREA NAO PERIGOSA

INFORMACOES
GERAIS

[72]
=
Q
4 \ %
Transmissor de p N J
posicao =
Ci 3,7 nF Barreira Exi 5
Li 10,9 uH BN Uout max 28 V =
Imax 120 mA @ 1”3 X Tout max 120 mA %
Umax 28 V *,3 Pmax 1 W
Pmax 1 W b 1}';
® _ <
\ J Q
\ J =
4]
) . o
r \ S
(Péqgt;) d; ajuste Barreira Exi
Lii00uH Uout max 28 V
Il ’12”0 A @ Tout max 120 mA
max o Pmax 1 W
Umax 28 V

Pmax 1 W @

p
5]
2
=
Z
S
2

Fig. 39. Valores de entrada para NDX1510_ 2
o
N
sesecsccscescettetcescescescessessesses  Tipodefio recomendado: Par trangado blindado com =
- NOTA +  tamanho maximo de condutor de 2,5 mm?/14 AWG. é
Recomenda_sequeOaterramentodocabode N R A E
7~ entrada seja feito apenas em uma extremidade. . . NOTA .
:oooocccccccccuuuuoooooooooooo--------o Otorquedeapertodosparafusosdoterminalde : o
:oooo------------------------ooooooooo: " fia(;éodeV€S€rdeO,4—0,6Nm. . x&
- NOTA : 5
Se o dispositivo estiver instalado na drea Ex d, ndo g
< pode ser mais instalado na area Ex i. .
Q
=
o
Z
g%“;‘:ﬁsso" de posicao AREA PERIGOSA AREA NAO PERIGOSA E
> 1
Li 10,9 uH @ <
Imax 120 mA =
Umax 28 V
Pmax 1 W
(valores DO, \ @
Veja abaixo) Barreira Exi 2
Uout max 28 V E
. Iout max 120 mA S
p Pmax 1 W E
Saida digital
Ci 23,4 nF
Li 27,8 uH J
Imax 25 mA &
Umax 16 V N a
Pmax 1 W @ E
o
Barreira Exi =
\ Uout max 28 V Q
f Tout max 120 mA ©
Ponto de ajuste Pmax 1 W
Ci 3,7 nF
Li10,9 uH @
Imax 120 mA J
Umax 28 V
Pmax 1 W @

Fig. 40. Valores de entrada para NDX_511_ e NDX_512_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

Instalacao do Bloco do Manémetro

Fig. 42. Instalacdo do mandmetro de NDX 511 e NDX_512_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

INFORMACOES
GERAIS

NOTA

1. Remova manualmente as tampas de exaustao das portas de
exaustdo I e II do dispositivo.

2. Coloque a junta no bloco do mandmetro. . :
3. Coloque o bloco do manémetro contra o dispositivo e aperte . Remova todos os plugues de transporte . @
trés parafusos. . s . )
4. Instale e aperte manualmente as tampas de exaustdo nas temporarios C_0m uma chave hexagonfﬂ de 10 ° 8
portas de exaustio I e IL. mm antes de instalar o bloco do manémetro de S
«  pressdo. : =
3 . =l
«  Durante o transporte e armazenamento, 0s : g
. plugues devem ser montados. . E
<
Q
=
(2]
<)
L P o
-

- NOTA
. Astampas de exaustio sdo diferentes para Exh I
e Exh IT e ndo devem ser misturadas. Certifique-
se de que elas sejam reinstaladas na porta de
exaustdo direita.

Veja a figura 30 no Capitulo 9.

<
=]
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<
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INICIALIZACAO

OPERACAO

. MANUTENGAO

DIMENSOES

COMO PEDIR
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)
© o] '©

Entrar no menu e

7 00 RAR selecwnar/aceltar

o valor a ser alterado
Navegar peloS @ POSITION 175

menus e
alterar valores 50 0 » 50
% 125 Cancelar acoes e

PAR A ‘QMEE i] J o . retornar um nivel

@

@) ®)

/

Fig. 43. o Monitoramento da posi¢do da valvula, posi¢ao desejada,
sinal de entrada, alimentagéo e pressdo do atuador
« Controle local da valvula

. NOTA

Os botdes podem ser usados com a tampa
instalada ou removida.

. NOTA (NDX1510_)

Ao instalar a tampa, certifique-se de que

os simbolos dos botdes da tampa estdo na mesma
posic¢do que os simbolos do médulo LUI dentro
do dispositivo.

NOTA

Em ambas as extremidades da faixa de
+ temperatura do dispositivo, a operagdo do LUI
. pode ser limitada.

Visdo geral

A interface de usudério local (LUI) do NDX inclui 4
botdes de toque capacitivos que podem ser usados com
a tampa instalada ou removida. Quando a alimentagéo é

. NOTA (NDX_511_eNDX_ 512.)

Ao instalar a tampa, verifique o interior para
definir sua posi¢ao correta. O iméa na tampa deve
estar no lado do terminal de fiagéo.

aplicada ao NDX, os botdes externos podem ser usados Ce s eccsecesecssees st s s ts s es e s
para configurar, calibrar, testar e monitorar o status do . NOTA
dispositivo. . Adreados botdes de toque LUI para detectar o

A érea dos botdes de toque LUT para detectar o toque do
dedo pode nao estar exatamente no topo do simbolo do
botdo, mas mais na area da tela. Isso se aplica ao tipo de
involucro NDX2 com tampa de aluminio espessa.

toque do dedo pode néo estar exatamente no topo
do simbolo do botdao, mas mais na 4rea da tela.
Isso se aplica aos tipos de involucro NDX_511_e
NDX 512_ com tampa de aluminio espessa.

Fungoes da Interface de Usuario Local (LUT)
o Controle de acesso do usuario
o Assistente de inicializagdo guiada
o Calibragao: Automatico/Manual/1 ponto
o Linearizagdo de medic¢éo de 3 pontos
« Configuragao da valvula de controle
« Tipo de atuador e de valvula
« Angulo morto da vélvula
o Nivel de desempenho

LUI - Controle de acesso do usuario

O acesso do usuario ao LUI pode ser restrito para

garantir a operacdo segura do processo. Qualquer usudrio
sempre pode ver todas as informacdes do LUI sem
restricdes (modo somente leitura), mas a modificacio

das configuracdes ou a ativa¢ao de qualquer comando ou
funcéo local pode ser restrita.

O acesso do usudrio pode ser controlado com os seguintes

« Faixa de corte de seguranga métodos:

.. R 8 M 1. Bloqueio da tampa (padrio de fabrica)
o Dire¢ao do sinal de entrada 2 PIN de bloqueio
o Agdo de falha do posicionador 3. Bloqueio da tampa e PIN

o Selegdo de idioma
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Quando o Bloqueio da Tampa estd ativado, desconectar a PIN
tampa principal desbloqueara o LUI para edi¢do. Quando a -

tampa é recolocada, o LUI é novamente bloqueado para o u 000
modo somente leitura. v
Quando o bloqueio do PIN esta ativado, o cédigo PIN ¢é
necessario para desbloquear o modo de edi¢do. O bloqueio
do PIN é bloqueado automaticamente ap6s um minuto de PIN
inatividade e, a0 mesmo tempo, o LUI retorna a exibi¢ao —

de monitoramento. Lii
Se a tampa e o bloqueio do PIN estiverem ativos, o usuario

INFORMACOES
GERAIS

“
ESPECIFICACOES

deve primeiro retirar a tampa e depois inserir o codigo PIN T §
para ativar o modo de edigdo. Um minuto de inatividade BN =
ativa o bloqueio do PIN e recolocar a tampa trava o a ©
bloqueio da tampa. 1 2o =

Como padrio de fabrica, o dispositivo tem o bloqueio da

tampa ativo e o bloqueio do PIN inativo. O cédigo PIN + =

padrao é 1234. PIN Q

&

Z

Insira o PIN usando os botdes para cima/para baixo e Lii g
v

pressione Enter para selecionar cada valor.
Inserir um PIN invalido fornece uma notificagdo de PIN
invélido.

v

Q
=
3
=
S
—
=
9
&

Diferentes configuragées de bloqueio podem ser
configuradas no DTM. Consulte as instrugdes detalhadas
no capitulo Operagdo 13.5.2.4 Todos os parametros.

NDX H6 rev. 4
= Hart
'5). Valve Manager Parameterize Online

OPERACAO

Q Performance Steady State Deviation Latch 30 s
Time

:= Device Information Device Temperature Latch 0 s

Time
‘k Commissioning

Valve Position Latch Time 30 s
:= Status Configuration

Access Permissions

:= All Parameters

Local User Interface Lock Cover Lock .

MANUTENGCAO

Write Protection off

PIN Code 1234

Fig. 44.

. - L . STARTUP
Calibracdo necessaria antes de comecar “Device configuration cnnﬁgu,anf

O dispositivo precisa ser configurado e calibrado antes de o qz:“r: dc:'riiz’ﬁ'f:t a
ser alternado para o modo de controle automatico. Siga

as instrugdes na primeira tela do LUT e prossiga para a

inicializagao guiada.
Cancelar neste ponto retorna o usudrio a exibi¢ao de

monitoramento principal. O usudrio tem permissdo para

visualizar exibi¢des de monitoramento e eventos ativos

e fazer alteragdes de parametros. O evento necessario de

calibragdo é mostrado até que uma das calibragdes seja

realizada com sucesso.

O usuario precisa selecionar a inicializagdo guiada ou

ir diretamente ao menu de calibra¢io para executar a

calibragdo. Apds a calibragdo bem-sucedida, o evento

necessario de calibragdo desaparece e o dispositivo vai para

o modo de controle automatico.

DIMENSOES

COMO PEDIR
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Exibicdes de monitoramento

Pressione os botdes de seta para cima/para baixo para
percorrer as telas principais de medigéo e para exibir
quaisquer eventos ativos. O usudrio pode selecionar uma
dessas telas principais que permanecerdo no LUL

1. Posi¢ao da valvula mostrada em porcentagem em formato
numeérico e gréfico.

2. Ponto de ajuste, posi¢do de destino e posicio real da valvula
em porcentagem; o ponto de ajuste ¢ configuravel também
para mA.

3. Pressdo de alimentagéo e pressao(des) do atuador em bar
(padrao) ou psi.

4. Nuamero de eventos ativos (se houver) e suas descrigoes
listadas.

O nome da tag ¢ mostrado em todas as exibi¢oes no canto
superior esquerdo.

Linear Rotary
I » Menu
EREFE] 100 V2723
POSITION 175 POSITION
50.0r= 1 | { 50.0
% 125 %
O MENU 0 O MENU
(V2723
sere 90.04
rpos D0.0% M
ros 501 %
O MENU
Single Double
acting I acting
ERTFE] NDX
S S.Ohar_ s 2.0bar
| 1 .5har | O 5har
I O.Sbar
O MENU OMENU
No
active
events Active
events
(V2723 (V2723 F V2723 &)
EVENT 1/3
; 999d 23h 59m 595
No active 3 Event description 1
evenis Event description 2
Active events Event description 3
Event description 4
O VIEW
< V2723 &
EVENT 3/3

999d 23h 59m 593
Event description 1
Event description 2
Event description 3
Event description 4

Alertas ativos

Quando um alerta ativo aparecer, ele sera mostrado

no canto superior direito de todas as exibi¢des do LUI,
desde que haja alertas ativos. Em seguida, o usudrio pode
verificar os detalhes do evento ativo na lista de eventos,
conforme mostrado na pagina anterior.

Marcagao:

A tag do dispositivo é visivel em todas as exibi¢des. O
nome da tag pode ser modificado com o DTM usando o
campo “HART Tag”.

NDX HART6
" = NDX 1.0 HART

i_/-'{ Valve Manager Parameterize Online

© Performance ®) POS 5200 % SETP 5200 % TRPOS 5200 %

% Commissioning

i= Status Configuration

Device Information

= HART Tag LV-1234

iI= All Parameters Description Tank 123
Device Date 02012015
Message Area 4

HART Long Tag LV-123456789

Fig. 45.
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Exce(;(jes POS > 999 % or
Se a medigio de posigio sair do intervalo ou falhar, o sensor broken
indicador de posi¢io mostra - - - no LUI. e 4 2
POSITION {75 Q
o3
—_——— 150 <
1S
OUT OF RNG 125 E
OMENU 0 Q
=
Ay
2]
=
Acdes remotas <
. . . L. REMOTE REMOTE o
Quando a calibrag¢do ou o teste off-line é iniciado CALIBRATION CALIBRATION =
remotamente (ou seja, do DTM), hd um aviso no LUT antes STARTING IN PROGRESS 8
que a valvula comece a se mover. 0% Q
Cancel Cancel

=
&
Menu =
Pressione Enter (0) para abrir o menu. %
=

o Inicializagdo orientada
o Calibragdo

o Parametros

o Linearizacao

o Controle manual

o Guia de usudrio

o Sobre

v

Q
=
3
=
S
—
=
S
&

0 MANUTENGCAO OPERACAO

DIMENSOES

COMO PEDIR
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Inicializa¢do guiada Quando a inicializagio guiada estiver realcada, pressione
A inicializa¢do guiada oferece uma maneira rapida e O para entrar no menu. Pressione O para ver as opgoes de
facil de passar por todas as etapas necessérias para a parametro, entao use 8N para selecionar o yalor correto
inicializacdo do dispositivo. Quando todos os pardmetros € Pressione O para aceitar o novo valor. Assim que a tela
sd0 definidos, a inicializa¢io guiada guia vocé pelo Calibragao (Calibration) for exibida, selecione calibragao
procedimento de calibracio. ma.nual.(manual cahbl:a.tlon), de 1 ponto (l-pqlnt
calibration) ou automética (automatic calibration).
1-point calibration
If Valve type = Linear
CALIBRATION [,
Start — 5 Set stroke length
Fivakpe] o0 STARTUP A
POSITION 175
5000 = o e
% 125 0% o
CALIBRATION [x]
O MENL 0 v l Fet approximate
o o Manual Automatic “‘”aW’mee
Guided Stariup ElaR U
‘Dsitioner fail
Calibration acton: CALIBRATION
Parameters o gloer\d - T%« o o
Manual Contro v CONTROL MODE et
° 2
STARTUP o o o 100%
Screen rotation
90° ﬁ;ﬁ{:;laum None hd
= o Booster Cive vave o e )
“ 2707 A QEV position with arrpnw CALIBRATION [x/
v Booster&QEV buttons S;:Edlrectmn to close
o v Y
Actuatar type inal v
- Single o o)
CALIBRATION [x
PLITHERETNT] | | Double
v START
v CALIBRATION
o
STARTUP CALIBRATION
alve type A O+
Linear VALYE MOVES O+
s INDEPENDENTLY! MR T
Rotary - CALIBRATION
— o0+N SUCCESSFUL
o o+N
L CALBRATION
CALIBRATION )
PROGRESS CALIBRATION E
0% A
SWITCH TO
lTOMATIC
:  NOTA : H
. Defina a a¢do de falha do posicionador de . o
. - ° STARTUP [
|:| acordo com a dire¢do da mola do atuador. . CALIBRATION Eutomatic o manaal
3 C . SUCCESSFUL calibration
-~ Quando houver atuador linear sem limite . recommended when
0 A e . . possible
. mecanico na extremidade aberta/fechada, .
: recomenda-se usar a calibragio manual. .
ADVERTENCIA ADVERTENCIA
/ \ Certifique-se de que o movimento da valvula O dispositivo precisa estar na posi¢ao de
ndo coloque em risco pessoas ou processos antes seguranga quando a calibragdo de 1 ponto é
de executar a calibragdo! usada.
Fig. 46.

42



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Calibracao

Para abrir o menu principal, pressione o botdo de menu
(se o codigo PIN estiver ativado, o cddigo PIN sera
solicitado quando algo for alterado). Selecione Calibragao
(Calibration) e pressione enter para abrir o menu
Calibracao.

Existem trés op¢des diferentes de calibragdo no dispositivo:

« Calibragdo manual (Manual Calibration)
 Calibragio de 1 ponto (1-point Calibration)
 Calibragdo automatica (Automatic Calibration)

Durante a calibragio, o dispositivo procura os parametros
de controle interno ideais para o controle da posi¢do da
valvula. Também define extremidades abertas e fechadas.
Apés a conclusio da sequéncia de calibragio, pressione
enter para voltar a visualizagdo do menu. Vocé pode
interromper as sequéncias de calibragio a qualquer
momento pressionando o botdo Voltar (Back); em seguida,
o dispositivo retorna a exibigdo do menu de calibracéo.
Os parametros de calibragdo nio serdo alterados se a
calibragéo for cancelada ou falhar.

Sempre que a calibragdo é feita, ela é adicionada ao
histérico de eventos que pode ser verificado com o DTM.
Além disso, se a calibragio falhar, ha um motivo mais
detalhado para a falha no histérico de eventos.

Por algum motivo, se a calibra¢éo falhar, o dispositivo
mostrara isso no visor e no registro de eventos.

NOTA

Se ndo houver limite mecanico no atuador ou se
nao for permitido conduzir a valvula para uma
posicdo totalmente aberta ou fechada por algum
motivo, a calibra¢do manual serd necessaria.

ADVERTENCIA

A calibragdo automatica aciona a valvula contra
Z & os limites mecanicos de curso aberto e fechado

do conjunto do atuador da véalvula. Assegure-
se de que esses procedimentos possam ser
executados em seguranca.

Calibra¢io manual (Manual Calibration)

Depois de selecionar a calibragdo manual no menu,
pressione Enter. Mude o dispositivo para o modo de
controle manual (manual control mode) pressionando
enter. Em seguida, acione a valvula manualmente para a
extremidade aberta ou fechada (depende da instala¢do).
Depois de definir a posi¢do final com enter, ha um aviso
sobre o movimento automatico da valvula antes que a peca
de ajuste inicie. Se for seguro continuar, pressione enter e
as teclas de seta a0 mesmo tempo conforme mostrado no
visor. O visor mostra o progresso da calibrago.

Ap6s a calibragio, o visor exibe o texto CALIBRACAO
BEM-SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL).

O dispositivo retorna ao menu pressionando enter ou
automaticamente para a exibi¢ao de monitoramento apds
60 segundos.

1-point calibration
If Valve type = Rotary  If Valve type = Linear
CALERATION CALIERATION
Set tuming range Set stroke length
a ry
A hd N d
SWITCH TO —
MANUAL ~ --
CONTROLMODE CALBRATION

et approximate

Proceed ctuator volume
a
v
[CALIBRATION [CALERATION CALBRATION '

[Drive walve to closed Drive walve to open [CALIBRATION

SWITCH TO Jposition with arrow position with arrow [Set current valve

AUTOMATIC | = {buttons. osition

CONTROLMODE | [Target press. 050 [Target press. 050 A

Press ure 050|  [Pressure 050 100%
Proceed Set closed Set open —

I CALBRATION &9 [CALERATION

Automatic [Fet direction to close et direction to close
ahe alve
- -
sodboe
INDEPENDENTLY! 2 3
START << PP
o+N CALERATION &
START
Canceling CALIBRATION
the calibration | CALIBRATION
resultsin PROGRESS O+N
failure 0% T
CALERATION &
CALIBRATION
SUCCESSFUL
+ '
[caLBRATION |  [cALIBRATION ]
- %A/L\‘Er;;z%QN CALGRATION 1]
CALIBRATION |  [SUCCESSFUL SW‘T%H o
FAILED AUTOMATIC
CONTROL MODE
i) e Proceed

STARTUP
[Automatic or manual
calibration
recommended when
possible

Finish

Go to Menu

Calibrac¢io de 1 ponto (1-point Calibration)

A calibrag¢do de 1 ponto é ttil nos casos em que o controlador
da valvula precisa ser trocado, mas nao é possivel executar a
calibragao normal. Por exemplo, a valvula ndo pode mudar
de posi¢do porque a valvula esta ativa.

Antes de iniciar a calibragdo de 1 ponto, verifique se a
valvula esta travada mecanicamente.

Defina a faixa de rotagdo ou o comprimento do curso
dependendo do tipo de valvula.

Defina o volume aproximado do curso do atuador. Sempre
arredonde sua estimativa para um valor menor.

Configure a posigdo da valvula atual.

Defina a direao para fechar a valvula.

Depois de definir as configuracdes corretas, confirme-as e
inicie a calibragao pressionando enter e as teclas de seta ao
mesmo tempo. Cancelar a calibragdo neste ponto cancelara
todas as configuragdes feitas.

Apds a calibragio, o visor exibe o texto CALIBRACAO
BEM-SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL).
Pressione enter para prosseguir.

Apos a calibragdo bem-sucedida, o visor pede para alternar
para o modo de controle automatico. Certifique-se de que
a valvula ndo esteja mais travada mecanicamente e que seja
seguro mové-la antes de prosseguir. Pressione enter para
prosseguir.

Por fim, o visor lembra para executar a calibragao
automatica ou manual o mais rapido possivel. Pressione
enter para terminar.
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Calibra¢io automatica

Depois de selecionar a calibragdo automatica no menu, pressione enter.
Ha um aviso sobre o movimento automitico da valvula antes do inicio da
calibragdo. Se for seguro continuar, pressione enter e as teclas de seta ao
mesmo tempo conforme mostrado no visor. O visor mostra o progresso
da calibragdo. Apds a calibragdo, o visor exibe o texto CALIBRACAO
BEM-SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL). O dispositivo
retorna ao menu pressionando enter ou automaticamente para a exibi¢do
de monitoramento apds 60 segundos.

Parametros

Para abrir o menu principal, pressione o botao de menu. Selecione
Parametros (Parameters) e pressione enter para abrir o menu Parametros.
Neste menu, os pardmetros relacionados & montagem mais importantes
podem ser configurados e também estdo disponiveis alguns pardmetros

de modificagdo da interface do usudrio. Consulte as configuragdes dos
parametros relacionados ao atuador e a tubulagio na Figura 34 (pagina 29).

MEMNU
Guided Startup
Calibration
Parameters

Linearization

o Idioma
o O idioma de exibi¢do pode ser alterado. Os idiomas disponiveis sdo
inglés, chinés, espanhol, italiano, francés, coreano, alemao, turco,
holandés e portugués.
« Depois que o Idioma (Language) for selecionado, pressione enter
para editar a configuragdo. Altere a configuragdo com as teclas de
seta e confirme com enter.

PARAMETERS

age

» Tipo de atuador

o Este parametro define se o atuador é de acdo simples (retorno por
mola) (single acting (spring return)) ou dupla agdo (double acting).

o Assim que o tipo de atuador for selecionado, pressione enter para
editar a configuragéo. Altere a configuragao com as teclas de seta e
confirme com enter.

 Se o atuador de agao simples for selecionado, o pardmetro de
Conexdo Pneumdtica (Pneumatics Connection) é sempre I.

« Uma vez selecionada a Conexao Pneumatica (Pneumatics
Connection), pressione enter para editar a configuragdo. Altere a
configuragdo com as teclas de seta e confirme com enter.

PARAMETERS ACTUATOR TYPE
Language Single acting
English Double acting

Actuator type

Single acting

PNEUM. CONNECT.

PARAMETERS
Disabled

Factory reset

o Tipo de valvula

« Este parametro define se o dispositivo estd montado em uma
valvula linear (linear valve) ou valvula rotativa (rotary valve). No
menu principal, ha diferentes indicadores de posi¢ao, dependendo
do tipo de vélvula selecionado.

o Depois de selecionar o tipo de valvula, pressione enter para editar a
configuracdo. Altere a configuragdo com as teclas de seta e confirme
com enter.

PARAMETER
Language
Englis|

W Wl
Linear

Fositioner fail action

e

+ Angulo morto
« Esta configuragdo compensa o “4ngulo morto” (dead angle) inerente
(a0), que é a quantidade de rotagdo sem fluxo dentro das vélvulas
rotativas. Toda a faixa de sinal é entdo usada para controlar a
abertura efetiva da valvula (90 - a0). Use 0% como o “4ngulo morto”
para as valvulas ndo mencionadas na tabela abaixo.
« Depois que o dngulo morto for selecionado, pressione enter para editar

o valor. Altere o valor com as teclas de seta e confirme com enter.
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Série de valvulas
tamanho | Moy [Mv [ D, |15, [QX-[125, [ QX- TR, QR[ E [ R TRLIT 2X @
QMBvlQyBY| B.C | QTS | T5 |QT25| T25 SOFT ©
O
mm | pol Angulo morto % §
15 |12 15 =
20 |34 15 2
25 1 14 255 |19,5 15 255 |27 12,5 &
25/1 |1/1 11 =
25/2 |1/2 11
25/3 |1/3 10 5
40 |112|12 245 |125 12 |16 |21 12,5 =
50 2w [ [i35 245 [125 [18 |8 |17 205 |23 12,5 %
65 21/219 13 18 o
80 3 10 8 12 18 8 16,5 |85 |9 8,5 15,5 Flg 47 =
100 |4 10 8 12 16,5 (8,5 16 9 8 7 14,5
125 5 12 12 65 |8
150 [6 [0 |8 Jus Jis Jo i35 8 135 |13 =
200 8 9 7 8,5 12 6,5 9,5 7 11,5 2
250 |10 |9 7 75 13,5 95 7 10,5 Increasing input signal closes valve Increasing input signal opens valve =
30 [12 |8 |6 |65 [95 7.5 6 9.5 o0 et %
350 |14 6 s 5 95 BN =
100 |16 5 55 s 5 95 o]
) 4 . B
150 |18 s |75 o ) 2
(16") N X <
500 |20 6 45 ol N
600 |24 55 4 =
650 |26 7 | 2“’,»"' ‘.x | g
700 |28 7 w© E ' w Z
750 |30 6 f ° LA S S A B R B f
800 32 cut-off safety range 2 + 0.5 % TN
900 |36 5,5 bascsettng  ——-—- —agsetting 12
Y Sede suportada ¥Munhao » Valvula R de sede macia ) Finetrol Cv Baixo &ﬁ}
Fig. 48. &
o Acdo de falha do posicionador S

« A agdo de falha do posicionador ocorrera em caso de PeRAMETERS [POS FALACTION ]
falha de sinal ou pressio de alimentacio ou quando o XV1234 °
software do controlador descobrir uma falha fatal do \ﬁ?r;v::;pe S
dispositivo. Para atuadores de agdo simples, defina o Positioner fail action Z
valor da diregdo da mola. Isso significa que a alteragdo Close 5
desse pardmetro nio alterard a agio de falha real. Esse E’:
parametro informa ao dispositivo qual ¢ a diregdo da s
acao de falha real definida pelo atuador.

o Assim que a agio de falha do posicionador for -
selecionada, pressione enter para editar o pardmetro. 3
Selecione ou altere o valor com as teclas de seta e 2
confirme com enter. g

=
a
o Nivel de desempenho
A . FARAWETERS FERF LEVEL

o Este parametro define o nivel de desempenho para o T Max Stability &
controle da valvula. F.'Dr::::erfa” i | [Stable 2

o As seguintes op¢des de nivel de desempenho podem g
ser selecionadas: Estabilidade Maxima (Max Stability), =
Estével (Stable), Ideal (Optimum) (padrio de 8

fabrica), Rapido (Fast), Agressivo (Aggressive), FO de
Estabilidade Maxima (Max Stability FO), FO Estavel
(Stable FO), FO Ideal (Optimum FO), FO Répido (Fast
FO), FO Agressivo (Aggressive FO). PSA1 (Opt), PSA2
(Rapido) e PSA3 (Agress.).
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o Estabilidade maxima: Resposta mais lenta a mudangcas de sinal e
sem overshoot. Tentando manter a posicdo da valvula o mais estével
possivel.

Estavel: Resposta bastante lenta as mudangas de sinal e sem
overshoot.

Ideal (padrao de fabrica): Desempenho ideal controlando a valvula
em relagio ao tempo de resposta e velocidade da valvula quando o
sinal muda. Normalmente nao hd overshoot.

Répido: Resposta rapida a mudancas de sinal, mas também pode ter
um pequeno overshoot.

Agressivo: Resposta mais rapida possivel a mudangas de sinal e,
normalmente, algum overshoot.

o FO = Abertura Rapida; O tempo de reagio a alteragdo do ponto de
ajuste serd mais rapido ao se recuperar da posicao de corte.

o FO de Estabilidade Maxima (Max Stability FO), FO Estavel (Stable
FO), FO Ideal (Optimum FO), FO Rapido (Fast FO), FO Agressivo
(Aggressive FO): Comportamento semelhante ao dos niveis de
desempenho mencionados acima, respectivamente, mas sempre com
recuperac¢do mais rapida do corte do que acima devido a fun¢ao de
abertura rapida (FO).

o Depois que o Nivel de Desempenho (Performance Level) for
selecionado, pressione enter para editar o parametro. Altere o valor
com as teclas de seta e confirme com enter.

o Modos PSA onde o rastreamento de ponto de ajuste mais rapido
possivel é otimizado.

o FO Agressivo: Comportamento semelhante ao dos niveis de
desempenho mencionados acima, respectivamente, mas sempre com
recuperac¢do mais rapida do corte do que acima devido a fun¢io de
abertura rapida (FO).

o Corte fechado
FARAMETERS CUT-OFF CLOSED

o O corte fechado ¢é utilizado com valvulas que requerem grande torque [ TP
para serem fechadas. Ele é usado para garantir que a valvula esteja Positioner il action
totalmente fechada em um sinal de entrada de 4 mA. Closed
o Quando este valor é excedido, a valvula é for¢ada para a posi¢ao
0%. Isso é chamado de recurso de corte fechado. Se, por exemplo,
o valor for 2%, o fechamento hermético comega quando o sinal de
entrada fica abaixo de 2%, entdo a vélvula é fechada com for¢a total
do atuador.
o Depois de selecionar Corte fechado (Cut-off Closed), pressione
enter para editar o pardmetro. Altere o valor com as teclas de seta e
confirme com enter.

« Diregao do sinal

o Este parametro define a dire¢ao de abertura e fechamento da valvula PN o
com sinal de loop de corrente crescente. O valor Subindo (Rising) g:? g:gosed
significa o aumento do sinal de mA para abrir a valvula e Descendo
(Falling) significa a diminui¢do do sinal de mA para abrir a valvula.

o Uma vez selecionada a dire¢do do sinal, pressione enter para editar
o parametro. Selecione ou altere o valor com as teclas de seta e
confirme com enter.

SIGMAL DIRECTION

o Instrumentacdo

 Este parametro define a instrumentacdo adicional para a abertura e/ T
ou fechamento rapido da valvula. Booster Sigraldirection
QEV Rising

Booster&QEY Instrumentation
None

PARAMETERS

=0T LT e

INSTRUMENTATION
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As seguintes op¢oes de instrumenta¢ao podem
ser selecionadas: Nenhum (None), Impulsionador

(Booster), QEV, Impulsionador&QEV (Booster&QEV)

O valor padrio ¢ Nenhum (None), o que significa
que ndo hd instrumentacdo adicional no conjunto da
valvula. Se houver um Impulsionador de volume na
montagem, selecione Impulsionador (Booster). Se
houver uma valvula de exaustdo rapida na montagem,
selecione QEV. Se houver uma combinagio de
impulsionadores de volume e valvulas de exaustdo
répida na montagem, selecione Impulsionador&QEV
(Booster&QEV).

Uma vez selecionada a opgdo de instrumentacio,
pressione enter para editar o pardmetro. Altere o valor
com as teclas de seta e confirme com enter.

o Configuragdo com Impulsionadores de Volume
o Nota: Tubulagdo de 10 mm deve ser usada Select Booster — Oper:/:li//-epass
o Selecione Impulsionador (Booster) no menu
Instrumentac¢ao (Instrumentation) v
o Comece abrindo totalmente a valvula de derivagdo — Run
« Execute a calibragdo (consulte o capitulo 12.7.2 calibration
Calibragio) -
« Verifique o desempenho da vélvula Check
o Se o desempenho for insuficiente, performance
{  Ajuste o parametro Nivel de Desempenho Adjust by-pass <
(Performance Level) valve
{  Senecessario, ajuste a valvula de derivagéo e - v
recalibre < es
o
o Ajuste o parametro Simetria (Symmetry) se a simetria No
para a velocidade de abertura/fechamento precisar ser Adjust
alterada OK? >¢— Performance
Level
Yes
Fig. 49.
o Configuragdo com Valvulas de Exaustao Rapida
o Certifique-se de que o fluxo de derivagao QEV seja Select QEV  |— Ensure
. by-pass flow
grande o suficiente
o Selecione QEV no menu Instrumentagao +
(Instrumentation) Run
« Execute a calibragdo (consulte o capitulo 12.7.2 calibration
Calibragio) T
o Verifique o desempenho da valvula Check
o Se o desempenho for insuficiente, ajuste o pardmetro performance
Nivel de Desempenho (Performance Level) T
o Ajuste o parametro Simetria (Symmetry) se a simetria
para a velocidade de abertura/fechamento precisar ser
alterada Yes
No
No
Adjust
+—{ Performance
Level
Yes
Fig. 50.
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Simetria

Este parametro define a simetria para as velocidades de
abertura e fechamento da valvula

A faixa para o valor do parametro de simetria € 0,0 ... 2,0
Depois que o pardmetro Simetria (Symmetry) for
selecionado, pressione enter para editar o parametro

O valor padrao ¢ 1,0 e significa que as velocidades de
abertura e fechamento da valvula sdo simétricas. Valores
menores que 1,0 significam que a dire¢do de fechamento
da valvula é impulsionada e é mais rapida que o sentido
de abertura da vélvula. Se o valor for maior que 1,0, a
direcdo de abertura da véalvula é impulsionada e é mais
répida que a dire¢ao de fechamento da valvula.

Altere o valor com as teclas de seta e confirme com
enter.

FARAMETERS STYMMWETRY
AT T
Risin

9 A
Instrumertation
None

Revisao HART

Selecione se o dispositivo for usado como dispositivo
HART 7 ou HART 6. Como padrio o dispositivo é o
HART 7.

Uma vez selecionada a revisdo HART, pressione enter
para editar o parametro. Selecione ou altere o valor com
as teclas de seta e confirme com enter.

O dispositivo precisa ser reinicializado apds a alteragao.

PARAMETERS

HART REVISION

e
00%

Signal direction
Rising

Unidade de ponto de ajuste

, FARAMETERS SETPOINT UNIT
o E possivel definir se a unidade de ponto de ajuste serd GRT’SIEQCW
em % ou em mA em uma das principais exibi¢oes. HART revision | [mA
o Uma vez selecionada a unidade de ponto de ajuste,
pressione enter para editar o pardmetro. Selecione a
unidade correta com as teclas de seta e confirme com
enter.
V2T ERZIEE
sere ©0.0% sere 12.0ma
rros 00.0% rros 0.0
pos 9014 pos 9014
OMEN OMENY
o Unidade de pressao
o Asunidades de pressao podem ser selecionadas entre FARAMETERS
Bar e Psi. HART 6 L
o Assim que a Unidade de Pressdo (Pressure Unit) for 35“30‘“““ P

selecionada, pressione enter para editar a configuracao.
Selecione a configuragdo correta com as teclas de seta e
confirme com enter.

Pressure unit
bar

48

Rotagao da tela

A orientagdo da tela pode ser alterada para que o LUI
esteja correto, independentemente da orientagdo em
que o dispositivo estda montado.

Assim que a rotagdo da tela for selecionada, pressione
enter para editar a configuragdo. Selecione a
configuragdo correta com as teclas de seta e confirme
com enter.

PARAMETERS

SCREEM ROTATION

SO
%

Pressure unit
bar

en rotation

0°
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PARAM

ETERS |  |CYCLEMAIN VIEWS]|

T

« Exibi¢des principais do ciclo

" . . ies bar
o E possivel fazer com que o dispositivo role

Screen rotation

automaticamente trés exibicdes principais no visor. _‘ME ey 4
 Se as Exibi¢oes Principais do Ciclo (Cycle Main Views) Enabled S
estiverem desativadas (configuracdo padrio), a exibicao S
selecionada pelo usudrio permanecera no visor. X275 100 2
« Se as Exibi¢oes Principais do Ciclo estiverem ativadas, POSITION 175 g
o dispositivo rolara automaticamente as exibi¢des no 50-9> % &g
visor a cada cinco segundos. Se o usudrio nao tocar no ey D ;E =
visor em 60 segundos, o dispositivo vai para a exibi¢ao
principal e comega a rolar. e 50.0 5
o Depois de selecionar as Exibi¢des Principais do Ciclo, e 50, 0/ 5
pressione enter para editar a configuragao. Selecione a s 501 / <)
configurac¢do correta com as teclas de seta e confirme Z,OSENU S S
com enter. —
s 3.06a
| 1.56ar é
OMENU ﬁ
Z
o Restauragio de fabrica g
PARANETERS FACTORY RESET
o A Restauracgdo de Fabrica (Factory Reset) retorna 6“;“" T Really reset to
todos os pardmetros padrao ao dispositivo. Apds Cycle mainviews | __|factory default?
a Restauragdo de Fébrica, o dispositivo precisa ser Enabled {

. Cancel
calibrado. Factory reset

» Depois que a Restauragdo de Fabrica (Factory Reset) for
selecionada, pressione enter para editar a configuragao.
Selecione Cancelar (Cancel) ou Redefinir (Reset) com as
teclas de seta e confirme com enter.

Q
=
3
=
S
—
=
9
&

Q
=z
o
. : = [MEN ] <
Linearizacao Guided Startup =
li N d d {Ivulas li d Calibration =
A linearizagdo pode ser usada para valvulas lineares quando parameters )
a geometria da articulagdo precisa ser corrigida pelo Linearization
controlador da vélvula. A lineariza¢ao pode ser feita com 3
pontos (e pontos finais). A lineariza¢do sera feita nas posicoes l S
25%) 50% € 75%. LINEARIZATION 3P %
A =
SWITCH TO E
. . MANUAL =)
. . CONTROLMODE Z
: NOTA . Proceed E
ica ica . | —
D,eve haYer medigdo df: posic¢do externa na : e e
. valvula linear que vocé possa comparar a : - I "
. posicao real e a posicdo dada. . AUTOMATIC | - [Puttns =
. . CONTROL MODE lo
[22)
Proceed ﬂ z
. o . =
Realize a Calibragio do Curso da Vélvula (Valve Travel Brive vare 1o 507 =
. . o . . ~ iti ith
Calibration)(automdtica ou manual) antes da linearizacio. botane.
Linearizagio: m &
. . o~ . C . a
« Selecione Lineariza¢do (Linearization) no menu e Drvevave 1o T % &
pressione enter. oo 2T °
« O dispositivo avisa que o dispositivo vai para o modo de §
controle manual e nao segue o ponto de ajuste. Pressione m o
enter para continuar. INEARIZATION 3P
o Conduza a posi¢io da valvula manualmente com os botdes o
0
de seta para 25%. LuTomAne
o Quando a posi¢do requerida é alcancada (de acordo com a —
posi¢ao medida pela medigéo externa)
pressione Enter. &
1 i 0, 0,
* Repita isso em 50% e 75% [INEARIZATION 3P
o Apos o ultimo ponto, ,O.dISpOSItIV(.) avisa que o dispositivo e izar
volta ao modo automatico e a posi¢ao da valvula pode FAILED
saltar quando comega a seguir o ponto de ajuste. - _
Finish Finish
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MANUAL CONTROL

Controle manual

- Position control
Controle de posi¢ao

PWM control

Durante este modo, a posi¢ao da valvula pode ser controlada
manualmente usando as teclas de seta.
O controle manual comega a partir da posi¢do atual da valvula

7

depois que 0 modo manual é ativado.
A posicio da valvula pode pular ao voltar para o modo MANUALENT“O- MANUALX’NTROL
automatico e o dispositivo comega a seguir o ponto de ajuste. SWITCH TO SWITCH TO
MANUAL MANUAL
CONTROLMODE CONTROLMODE
Controle PWM
. . , . Proceed Proceed
Controle o sinal PWM diretamente para o pré-estagio.
. .o o~ |
Por medigdo de posi¢do de derivagdo TANUAL CONTROLD WANUAL CONTROL
Pode ser usado para identificar se o problema esta no PWM iontrol Tafgeliosmon
posicionador ou se a valvula/atuador estd preso 0.0% 0.0 %
A posigio da véalvula pode pular ao voltar para o modo — v
automatico e o dispositivo comega a seguir o ponto de ajuste POS0.0 % POS0.0%
MANUAL CONTROL MANUAL CONTROL
SWITCH TO SWITCH TO
AUTOMATIC AUTOMATIC
CONTROL MODE CONTROL MODE
0 [°)

Guia de Usuario

Aqui vocé encontra o codigo QR para as paginas de nossos
produtos e material de suporte.

Escaneie o codigo QR com o scanner QR em seu celular ou
tablet.

USER GUIDE

Neles™ NDX
valve controller

Sobre

Aqui vocé encontra informacdes sobre a versdo do dispositivo.
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GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO
(DTM)
Apresentacdo do DTM

O Neles Device Type Manager (DTM) faz parte de

uma solugéo aberta para gestdo de dispositivos de

campo que fornece o melhor suporte possivel durante o
comissionamento, opera¢do e manuten¢io do seu local.

O DTM, com o qual a Valmet adere as especificagoes da
ferramenta de dispositivo de campo, fornece uma interface
de usuario para configuragao, monitoramento, calibragio,
diagndstico e teste do dispositivo.

Field Device Tool

FDT significa Field Device Tool. E uma especificagio
aberta da industria que fornece integragio plug-and-play
de DTMs (Device Type Managers) para dispositivos de
varios fornecedores em uma tnica ferramenta. O FDT

é promovido e suportado por muitos fornecedores de
dispositivos e sistemas de automagio.

Os DTMs sdo aplicativos de software especificos do
dispositivo e do fornecedor para configuragio, calibragio
e diagndstico de dispositivos. Eles podem ser comparados
aum driver de impressora em um ambiente Windows,
por exemplo. Existem DTMs para dispositivos de campo
e dispositivos de comunicagdo. DTMs para dispositivos
de comunicagio representam o driver do protocolo de
comunicagdo dos dispositivos.

Como o gestor do protocolo de comunicagéo é
encapsulado nos DTMs e a comunicag¢io entre os DTMs
¢ independente do protocolo, o FDT permite a gestdo

de redes de campo multiprotocolo com uma unica
ferramenta.

Funcbes do FDT

As fungdes do FDT incluem as fung¢des listadas abaixo.

Essas fungoes sdo realizadas de varias maneiras em

aplica¢des de quadros FDT.

o Gestdo e administracio de usudrios

o Gestao de inventdrio de dispositivos

o Gestao de DTM

o Escaneamento automatico de barramento

o Upload ou download da configurac¢éo do dispositivo

« Carregamento de exibi¢des especificas do dispositivo na
interface do usudrio

« Execucio de fungdes especificas do dispositivo

o Parametrizagdo de dispositivos quando o DTM esta
conectado

o Parametrizacao de dispositivos quando o DTM esta
desconectado

« Armazenamento da configuragdo do dispositivo

o Impressao ou visualiza¢ao de impressao da
documentacédo do dispositivo

o Suporte multilingue

o Registro de dados para fins de solu¢do de problemas e
suporte técnico

Para mais informac¢des sobre o padrdo FDT
Para obter mais informagdes sobre o padrido FDT, vocé
pode consultar sites como os seguintes:

o www.fdtgroup.org

Introducao

Requisitos de software

o Um aplicativo de quadro compativel com FDT 1.2 e
adendo publicado

o Windows 7 ou sistema operacional Microsoft mais
recente

o Microsoft NET Framework 3.5

o Privilégios de administrador para instalar o software

Instalando o DTM

Para instalar os DTMs, execute as seguintes etapas:

1. Baixe o pacote de configuracio DTM do
dispositivo mais recente em
www.valmet.com/flowcontrol/valves/valve-software/

2. Feche todos os programas.

3. Execute o programa de configuracéo e siga as
instrugdes do assistente de configuracéo.

4. Inicie o aplicativo de quadro FDT e atualize o Catalogo
DTM, caso nio seja atualizado automaticamente.

Atualizando a instalacdo do DTM

Para atualizar a instalacdo do DTM, execute exatamente as
mesmas etapas da instalacdo do pacote DTM pela primeira
vez.

Observe que o DTM ¢ compativel com versdes anteriores
do Neles DTM.
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Informacdes da interface do usudrio

A figura abaixo mostra a interface do usuario do DTM. Os
elementos da interface do usudrio indicados por nimeros
sdo explicados com mais detalhes abaixo.

NDX H6 rev. 3
— | HARTS 9.
@.- Valve manager Parameterize Online /
© Performance POS 96.99 %  TPOS 100.00 % SETP 10023 % S 382 bar / I~ bar Il 225 bar M
E Device Information
% Commissioning . Device status: Normal
E Status Configuration
E = . . . .
Control Positioner Actuator Valve Environment
AN
Control:
1.
4.
2. =
e — E
1 | — v 7. S.
7 1
a [ J[ oms J[ wv | @
fConnected | ‘SUDE\che/Dataset | | /‘ | | Planning Engineer
5. /
Fig. 51.

1. O botio Atualizar (Refresh) recarrega a exibi¢do ativa
do dispositivo. Este botdo pode ser usado para cancelar
qualquer modificagao feita nos pardmetros locais.

2. O botao OK envia todas as modificagdes para o
dispositivo e fecha a janela.

3. O botido Cancelar (Cancel) cancela todas as alteracoes
locais e fecha a janela.

4. O botdo Aplicar (Apply) envia todas as alteragdes

locais para o dispositivo.

5. O status Conectado (Connected) ¢ exibido se a
conexdo com o dispositivo for estabelecida ou se o
DTM estiver no modo desconectado (off-line).

6. O icone de seta verde é exibido quando 0 DTM estd
enviando ou lendo pardmetros do dispositivo.
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Estado do conjunto de pardmetros. Os pardmetros do
dispositivo sdo armazenados no dispositivo e também
no banco de dados local. Este icone mostra, se as
informacoes mostradas no DTM estiverem atualizadas
com o dispositivo, apenas aquelas salvas no banco de
dados local.

O icone de lapis é mostrado quando ha modificagoes
locais nos parametros do dispositivo que ndo sdo salvas
no dispositivo.

As variaveis do dispositivo estdo disponiveis em todas
as exibi¢des quando o dispositivo é conectado on-line.
Os pardmetros mostrados sdo: Posi¢do da Valvula
(Valve Position) (POS), Posi¢ao Alvo (Target Position)
(TPOS), Ponto de Ajuste (Setpoint) (SETP), Pressdo de
Alimentagédo (Supply Pressure) (S), Pressao do Atuador
(Actuator Pressure) I e II.
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Usando o DTM

Esta secdo apresenta as fungdes padrao do DTM e explica
como executd-las com eficiéncia. Observe que apds instalar
0 DTM, vocé deve atualizar o Catalogo DTM na aplica¢do
do quadro antes de poder usar o DTM.

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

Configuracdes do DTM

O pacote de configuragdo Neles DTM instala um utilitario
adicional, que fornece op¢des globais de configuragio

do DTM. Permite alterar o idioma do DTM e salvar a
pasta de dados. O utilitario do configurador pode ser
iniciado a partir do menu Iniciar — Todos os programas
— Dispositivo Neles DTM — Neles NDX DTM — NDX
DTM Configurator.

LOGISTICA

NDX DTM Configurator

l;!_} NDX DTM Settings

Language Frame language

MONTAGEM

Data folder C:\ProgramData\lietso\NDX Device
DTM\Datal

INICIALIZACAO

¥ Advanced settings

Kl KT

©)
>
O
<
o~
m
Ay
©)

Fig. 52.

Funcdes da aplicacao de moldura

Aqui estd um exemplo de uma estrutura de menu de
aplicacdo de quadro FDT, que fornece acesso a diferentes
fungdes DTM:

MANUTENGAO

Offline Pararmeterize
Online Parameterize

Obzerve

DIMENSOES

Configuration
Diagnosis

Additional Functions 3 Export...

Channel functions Import...
il

Fig. 53.

COMO PEDIR

O exemplo mostra onde se encontra a funcionalidade
Importar/Exportar e como acessar a parametrizagao e
Diagnostico Off-line/On-line.
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Importar/Exportar

A fungio Exportar (Export) do DTM permite que vocé
salve as configuragoes do dispositivo em seu computador
ou rede local de computadores para uso posterior

ou como um arquivo de backup. A fun¢do Importar
(Import) permite que vocé carregue configuragoes salvas
anteriormente no DTM para uso na configuragdo do
dispositivo. As configuragdes exportadas sdo salvas no
formato de arquivo .xml.

A localizagdo das fun¢des Importar e Exportar depende
da aplica¢do do quadro FDT usado. Normalmente, ha
um menu (ou menu de contexto com o botéo direito do
mouse), que fornece um conjunto de agdes padrao, por
exemplo, “Parametrizagdo On-line” (Online Parameterize).
Neste mesmo menu deve haver uma se¢do chamada
“Fungoes Adicionais” (Additional Functions). No menu
Fungdes Adicionais estdo as fun¢des Importar (Import) e
Exportar (Export).

Impressao

O relatério imprimivel de um dispositivo por meio de uma
instdncia do DTM esta disponivel por meio das fun¢des da
aplica¢do do quadro.

NDX DTM

O Neles DTM fornece trés interfaces de usudrio diferentes,
cada uma para uma finalidade muito distinta:

1. Janela Parametrizar Off-line (Parameterize Offline)
2. Janela Parametrizar On-line (Parameterize Online)
3. Janela de diagndstico

Essas exibi¢oes estdo disponiveis na estrutura do menu da
aplicagdo do quadro FDT.

Parametrizar Off-line

NDX H6 rev. 3
HARTE

G

Valve manager Parameterize Offiine

Device Information
Status Configuration
= All Parameters

= o = o] @

Fig. 54.

As seguintes exibicoes do DTM estdo disponiveis quando o
dispositivo estd no modo off-line:

Informacéo do dispositivo

Configuragdo de status

Todos os parametros

Consulte o capitulo Parametrizar On-line para obter
informagdes detalhadas sobre cada exibigéo.
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Parametrizar On-line

Esta janela fornece ferramentas para verificar rapidamente
o estado do dispositivo, executar o processo de
comissionamento guiado e configurar o comportamento
do dispositivo.

Desempenho

NDX Hé
— NoX1.0HART
@ Valve manager

Parameterize Online

Hetionmance POS 10000 %  SETP 10000 %  TPOS 100.00 % S 450 bar 1 450 bar

Device Information
[ Device status: Normal

Status Configuration

(o]
9 Commissioning

All Parameters

< ’ Control &
rram— —— ——
& Connected | |0Device/Dateset | | | [ @] Planning Engineer

Fig. 55.

O status do dispositivo é determinado com base no status
ativo mais preciso existente no dispositivo. O status do
dispositivo ¢é classificado de acordo com a recomendacéo
NAMUR NE 107. Pode haver varios status ativos no
dispositivo a0 mesmo tempo.

Os icones de status no DTM séo os seguintes:

Normal

Informagdes
Manutengio requerida
Fora da especificagdo

Verifica¢do de funcio

SN @ B K

Falha do dispositivo

Status inicos podem ser ativados/desativados e
classificados para determinada classe NAMUR na
exibi¢do de configuracdo de status do DTM. Os eventos
relacionados no log de eventos sdo listados no mesmo
capitulo.



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Informacao de dispositivo

Parameterize Online

NDX H6 rev. 3
!9 Valve manager

© Performance POS 7563 %  TPOS 10000 %  SEP 10015 % S 003 bar 1000 bar 1~ b
= Device Information oo wis]
Commissioning
Expancad Device Type
Coda ate
HART Major Revision 5
HART Device Revision [

Softvare Revision %

Postioner Seral
Nor

NDX2512HG-ANONO00D

-

Device ID (HART) 2098000
[ Rk Cox (e [ o | @
Fig. 56.

A exibi¢ao de informagoes do dispositivo contém
informagdes sobre o controlador da valvula, o atuador

e a valvula. Se o NDX for entregue na parte superior do
pacote da valvula, os dados da vélvula e do atuador serdo

preenchidos previamente.

Comissionamento

O DTM tem uma inicializa¢ao guiada para ajuda-lo no
comissionamento do dispositivo.

) =)
NDX A5 H7
‘@ Valve manager Parameterize Online
Commissioning
Assembly Parameters
Step 1- Assembly Parameters
Set parametes and click Next o confim
HART Tag NOX
Postioner FaiActon | Close
Signai Direction Rising Setpaint to Opan -
Devee Temperatire (¢ 3|
unit
Device Pressure Unt [ Bar
Actutor Type
Vaie Type
Deaaange %
= I = f = e 9
| Comected | |go0eiceminset | | #] | @] Planning Engineer

Fig. 57. Etapa 1. Parametros de montagem
(Assembly Parameters)
Defina os pardmetros de montagem e

clique em Avancar (Next) para

Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao confirmar.
Cédigo de tipo de Leia o codigo de tipo de -
dispositivo expandido dispositivo expandido.
NDX H6
Versio da tecnologia Leiaa vgrsc?alo da tecno%ogia - l@ \';:;;N.:\:nager Parameterize Online
HART HART do dispositivo (6
~ © P c
ou 7 como padrio). = murimE
Revisdo do dispositivo Leia a revisdo do - -y i Q- @
NDX dispositivo NDX. i
p . R ssensly Paamaas Calbraton
Revisdo de firmware Leia a revisdo do firmware | -
do dispositivo. Step 2: Calibration
Revisio d Taca Lei si0d Sacions ake sur e he operion doss no endandor Peopl & pocossos oo o1 CO%E
evisio de compilagdo eia a revisdo de -
do firmware compilagdo do firmware
do dispositivo.
Numero de série do Leia o numero de série Nuamero
posicionador do posicionador do de série do
dispositivo. posicionador
Codigo do tipo de Leia o codigo do tipo Codigo
posicionador de posicionador do do tipo de )
dispositivo. posicionador . - | o
. i , i . [ 11 Tal
Ntmero de série da Escreva o niimero de série | Nimero e
vélvula da vélvula aqui. d?lserlle da Fig. 58. Etapa 2 Clique em Avangcar (Next) para
valvula e . . ~
iniciar a calibra¢io.
Cédigo do tipo de Escreva o codigo do tipo | Codigo
valvula de vélvula aqui. do tipo de NDX He
vélvula I@ NVD;:;;:;"age, Parameterize Online
Numero de série do Escreva aqui o niimero de | Ndamero RS Commissioning
atuador série do atuador. de série do Depe phometon
atuador R @ @) @)
Status Configuration ° 9 e
Cordigo do tlpo de ESCreva 0 Cordigo do tipo Cordigo All Parameters Assembly Parameters Calibration Finish
atuador de atuador aqui. do tipo de
atuador Step 3: Finish
All steps succeeded. Click Finish to complete.
Versio DTM Leia o numero da versao | -
do DTM.
ID do tipo de dispositivo | Leia o tipo de dispositivo | -
(HART) HART
Numero de identidade.
= J )
<" Connected | | I | | @l

Fig. 59. Etapa 3 Clique em Concluir (Finish)

para concluir.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Configuracao de status

Os status disponiveis podem ser desabilitados ou classificados para uma determinada classe NAMUR na exibi¢do de
configuragéo de status. Os limites de status e o valor atual sdo mostrados na mesma exibi¢do, quando aplicavel.

2 NOX() (Online Parameterze) 3

NDX A5 H7
= oo
B Valve manager

‘@ Performance

= Device information
Commissioning

POS 000 %

TPOS 0.00 %

Parameterize Online

SETP 034 % S 005 bar 1002 bar

tatus Configuration

Il Parameters

Steady State Deviation Limit Exceeded

Steady State Deviation Trend Limt
Exceeded

TravelRatoLii Exceeded o g .

o orspecomon - z

[Weieraros o 2

Huntng Detectea [
Devee i Manal Mode [Funcion Creck
Matpont step Test Running [Funcion check
Vate Sanature Test Rumnng [Funcon check
Vae Deadoand Test Runing [Funcon check
<L . ol = 0 —
_ meean | oK Cance oy @
|l et | Ig000icwonne | 4] @ e
Fig. 60.

A tabela a seguir lista todos os status e eventos relacionados no log de eventos disponiveis no dispositivo. A descri¢io, as
acoes propostas e a classificagio NAMUR padrio também sdo descritas na tabela.
A exibigdo de configuragio de status também esta disponivel no modo off-line. Para enviar a parametrizagao off-line para
o dispositivo, abra a GUI do DTM no modo on-line e envie as modifica¢des clicando no botdo Aplicar (Apply).

Diagnostico de desempenho de controle

Recuperagio da procura

nivel de desempenho
do controle de
posigdo.

Se houver reforgos,
a procura pode ser
causada por eles.

controle de posigao, possivelmente mude
para menos agressivo para estabilizar a
valvula. Tente abrir a vélvula de derivacdo
do impulsionador. A maneira correta de
ajustar os impulsionadores é geralmente
ajusta-los para que eles nio fiquem ativos
se vocé fizer uma mudanga de etapa menor
que 5%; e se o tamanho da etapa for
maior que 5%, os impulsionadores ficardo
ativos. Verifique a valvula na préoxima
oportunidade de manutencio.

Status Eventos relacionados no log Descrigao de status Acgoes propostas Classificacao
de eventos NAMUR
padrio
Limite de taxa de Limite de taxa de deslocamento | Deslocamento da Verifique se as condigoes do processo Informagdes
deslocamento excedido | excedido valvula/reversdes da mudaram. Avalie se o limite estd definido
valvula corretamente.
Taxa de descolamento de volta
ao normal
Limite de desvio de Limite de desvio de estado Aumento da fric¢ao Inspecione a tendéncia de desvio do estado | Fora de
estado estaciondrio estacionario excedido na vélvula ou atuador, | estaciondrio para determinar se houve especifica¢ao
excedido vazamento na algum aumento significativo recente. Avalie
Desvio de estado estavel de pneumdtica ou pressdo | se os limites e o tempo de travamento
volta ao normal de alimentagio estdo definidos corretamente. Verifique
insuficiente. os alarmes anteriores para condigdes
anteriores. Verifique se hd vazamento
pneumdtico no atuador e se a valvula pode
se mover em toda a faixa operacional.
Execute a calibragio, se necessario
(a calibragio ajudara a compensar as
condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho. Verifique a valvula
na proxima oportunidade de manutengio
Limite de tendéncia de | Limite de tendéncia de desvio | Aumento da fricgao Inspecione a tendéncia de desvio do estado | Desativado
desvio no ultimo dia de estado estaciondrio excedido | na valvula ou atuador, | estaciondrio para determinar se houve
de estado estaciondrio vazamento na algum aumento significativo recente. Avalie
excedido Limite de tendéncia de pneumdtica ou pressao | se os limites de tendéncia estdo definidos
desvio de estado estaciondrio de fornecimento corretamente. Verifique os alarmes
recuperado insuficiente. anteriores para condigoes anteriores.
Verifique o atuador quanto a vazamentos
pneumaticos e se a valvula é capaz de se
mover em toda a faixa de operagdo. Execute
a calibragio, se necessario (a calibragio
ajudara a compensar as condigdes
operacionais alteradas) e verifique o
desempenho. Verifique a valvula na proxima
oportunidade de manutencao.
Procura detectada Procura detectada Sele¢do inadequada do | Verifique o nivel de desempenho do Informagdes
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Status Eventos relacionados no log de eventos Descrigao de status Agoes propostas Classificagao
NAMUR 1%}
padrao ,8
Dispositivo no Dispositivo configurado no modo manual | O dispositivo estd Se o ponto de ajuste mA precisar | Verificagdo de &:}
modo manual definido localmente ser seguido, defina o dispositivo | fungdo O
Dispositivo definido no modo automatico | (LUI) para o modo no modo automatico com LUIL =t
manual. O dispositivo 8
nao esta seguindo o &
ponto de ajuste mA. A
Teste de etapa Teste de etapa multiponto iniciado O teste funcional do Verifique o resultado do teste no | Verificagao de
multiponto em dispositivo estd em log de eventos DTM/EDD. fungao
execu¢ao Teste de etapa multiponto concluido execugao. 5
=
I3
Teste de etapa multiponto falhou I
%
Teste de etapa multiponto cancelado S
Teste de assinatura | Teste de assinatura de vélvula iniciado O teste funcional do Verifique o resultado do teste no | Verificagao de
de vélvula em dispositivo esta em log de eventos DTM/EDD. fungdo
execugao Teste de assinatura de véalvula concluido execugao.
=
Teste de assinatura de vélvula falhou ("g
<
Teste de assinatura de valvula cancelado E
Teste de banda Teste de assinatura de vélvula iniciado O teste funcional do Verifique o resultado do teste no | Verificagdo de g
morta da valvula em dispositivo esta em log de eventos DTM/EDD. fungao
execugao Teste de assinatura de valvula concluido execugao.
Teste de assinatura de vélvula falhou ,9,:
o
Teste de assinatura de valvula cancelado [‘f]
Teste de curso Teste de curso parcial iniciado O teste funcional do Verifique o resultado do teste no | Verificagéo de =
parcial em execugdo dispositivo esta em log de eventos DTM/EDD. fungao |
Teste de curso parcial concluido execugao. %
Falha no teste de curso parcial automatico -
Teste de curso parcial cancelado )
Calibragdo em Calibragio automatica iniciada A calibragdo do Verifique o resultado do log de Verificagdo de 'E’:}
execu¢iao dispositivo esta em eventos DTM/EDD. fungao <
Calibra¢do manual iniciada execu¢io ﬁ
ey
Calibragao de 1 ponto iniciada e
Calibragio bem-sucedida
=
Calibragéo falhou 6
Z
A calibragao falhou no ajuste =
=)
A calibragéo falhou devido a instalagio 4
incorreta do ima. E
Calibragdo cancelada
Inicializagdo da calibragio falhou A
2
S . Z
Diagnéstico do posicionador =
=
Status Eventos relacionados no log Descrigao de status Acgoes propostas Classificagao A
de eventos NAMUR
padrao
Limite total de Limite total de deslocamento Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Desativado &~
deslocamento da da vélvula de relé excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor a
valvula de relé do limite total de deslocamento da valvula de =
excedido Limite total de deslocamento relé na exibigo de configuragdo de status do °
da valvula de relé recuperado DTM/EDD s
Limite de tempo de Limite de tempo de operagao Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao 8
operagao total excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor | requerida
total excedido do limite de tempo de operagéo total na
Limite de tempo de operagao exibi¢do Configuragao de Status do DTM/
total recuperado EDD (DTM/EDD Status Configuration).
Falha do sensor da Falha detectada do sensor da A medigao da pressao | Troque o mddulo da placa de circuito Falha
pressdo de alimentagdo | pressdo de alimentagdo de alimentagao impresso por um novo durante a préxima
estd com defeito. atividade de manutengao. Siga as instrugoes
Sensor de pressdo de O desempenho do no Guia do Usuario.
alimentagao recuperado controle é reduzido.
Falha no sensor de Falha no sensor de ponto de Falha na medi¢dao de | Troque o mddulo da placa de circuito Falha
ponto de ajuste ajuste detectada mA. impresso por um novo e calibre o dispositivo.
Siga as instrugdes no Guia do Usudrio
Sensor de ponto de ajuste
recuperado
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excedido

Limite total de reversdes do
atuador recuperado

do Limite Total de Reversdes do Atuador na
exibigdo de Configuragio de Status do DTM/
EDD (DTM/EDD Status Configuration)

Status Eventos relacionados no log Descrigao de status Acgoes propostas Classificagao
de eventos NAMUR
padrio
Curto-circuito de pré- | Erro de curto-circuito de pré- | Curto-circuito na Altere a unidade de pré-estagio (Prestage) e | Falha
estagio estagio unidade de pré- calibre o dispositivo. Siga as instrugdes no
estagio. O dispositivo | Guia do Usuario
Curto-circuito de pré-estagio ird para a posi¢do
recuperado A Prova de Falhas
(Failsafe)
Falha no sensor de Falha no sensor de posi¢ao Medigao de posi¢ao Troque o modulo da placa de circuito Falha
posigao detectada com falha. impresso por um novo e calibre o dispositivo.
Siga as instrugdes no Guia do Usudrio
Sensor de posigao recuperado
Circuito aberto de pré- | Erro de circuito aberto de O fio de pré-estagio Altere a unidade de pré-estagio e calibre o Falha
estagio pré-estagio esta cortado ou o dispositivo. Siga as instrugdes no Guia do
conector estd solto. Usudrio
Circuito aberto de pré-estagio
recuperado
Transmissor de posigao | - O transmissor Conecte a tensao de alimentagdo externa ou | Fora de
nao conectado de posigdo esta desative o status na exibi¢do de Configuragdo | especificagio
disponivel. A tensao de Status DTM/EDD (DTM/EDD Status
de alimentagao Configuration).
externa ndo esta
conectada.
Ima de feedback de Ima de feedback de posigio O imd de feedback de | Verifique a instalagao do ima. Calibre o Falha
posigdo ausente ausente posi¢do estd ausente. dispositivo.
Ima de feedback de posigio
encontrado
Falha no sensor de Detectada falha no sensor de O sensor de pressao Troque o médulo da placa de circuito Falha
pressdo do atuador pressdo do atuador do atuador falhou. impresso por um novo durante a préxima
O desempenho do atividade de manutengao. Siga as instrugoes
Sensor de pressao do atuador controle é reduzido. no Guia do Usudrio.
recuperado
Problema eletronico Falha no armazenamento de Problema eletronico Substitua o médulo da placa de circuito Falha
parametros no dispositivo. impresso. Siga as instrugdes no Guia do
Falha de armazenamento de Usuario.
estatisticas
Falha no armazenamento das
configuragoes de fabrica
Recurso A Prova Recurso A Prova de Falhas Ima linear nio Verifique o ima de feedback de posigdo e Falha
de Falhas (Failsafe) (Failsafe) ativado detectado. O sensor recalibre o dispositivo. Substitua o médulo da
ativado de ponto de ajuste placa de circuito impresso. Siga as instrugdes
Recuperado do recurso A ou sensor de posi¢do | no Guia do Usuario.
Prova de Falhas falhou.
Diagnéstico do atuador
Status Eventos relacionados no log Descrigao de status Agdes propostas Classificagao
de eventos NAMUR
padrao
Limite total de Limite total de deslocamento Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutencéao
deslocamento do do atuador excedido usudrio excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
atuador excedido do limite total de deslocamento do atuador na
Limite total de deslocamento exibigdo de configuragdo de status do DTM/
do atuador recuperado EDD
Limite total de Limite total de reversdes do Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutencéo
reversoes do atuador atuador excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
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Carga inferior para abertura
recuperada

inferior.

da Carga para Limite Inferior de Abertura
Excedido (Load for Opening Low Limit
Exceeded) na exibi¢do Configuragao de
Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
Configuration).

Verifique a valvula na préxima oportunidade
de manutengao.

Status Eventos relacionados no Descrigao de status Agdes propostas Classificagao
log de eventos NAMUR
padrao
Limite total de Limite total de deslocamento da | Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se Manutenc¢ao
deslocamento da valvula excedido usuario excedido. o desempenho for adequado, aumente o requerida
valvula excedido valor do Limite Total de Deslocamento da
Limite total de deslocamento da Vilvula (Total Valve Travel Limit) na exibi¢ao
valvula recuperado Configuragio de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration).
Limite total de Limite total de reversdes da Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
reversdes da valvula valvula excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
excedido do Limite Total de Reversoes da Valvula
Limite total de reversoes da (Total Valve Reversals Limit) na exibi¢cdo
vélvulas recuperado Configuragao de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration)
Posicao da valvula Posi¢ao da valvula acima do A posigdo da vélvula | Verifique se a valvula é capaz de se mover em | Manutengdo
acima do limite limite superior esta acima do limite toda a faixa operacional e o motivo pelo qual | requerida
superior superior. a faixa foi excedida. Execute a calibragdo, se
Posigao superior da valvula necessario (a calibragao ajudara a compensar
recuperada as condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho.
Posigao da véalvula Posigdo da valvula abaixo do A posicdo da valvula | Verifique se a valvula é capaz de se mover em | Manutencdo
abaixo do limite limite inferior estd abaixo do limite | toda a faixa operacional e o motivo pelo qual | requerida
inferior inferior. a faixa foi excedida. Execute a calibragao, se
Posigdo inferior da valvula necessario (a calibragao ajudara a compensar
recuperada as condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho.
Atrito maximo muito | Limite superior de atrito O atrito maximo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
superior maximo excedido estd acima do limite desempenho for adequado, aumente o valor do | requerida
superior. Limite Superior de Atrito Maximo (Maximum
Atrito maximo superior stiction high limit) na exibigao Configuragao
recuperado O atrito estatico da de Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
vélvula ou do atuador | Configuration).
aumentou. Isso pode
causar problemas de Verifique a vélvula na préxima oportunidade
precisdo e, por fim, de manutengao.
impedir que a valvula
se mova.
Atrito minimo muito Limite inferior de atrito O atrito minimo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
inferior minimo excedido estd abaixo do limite | desempenho for adequado, aumente o valor do | requerida
inferior. Limite Inferior de Atrito Minimo (Minimum
Atrito minimo inferior Stiction Low Limit) na exibigao Configuragao
recuperado O atrito estdtico da de Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
vélvula ou do atuador | Configuration).
diminuiu. Isso pode
indicar problemas Verifique a vélvula na préxima oportunidade
como desgaste intenso | de manutengao.
ou quebra do eixo.
Carga para abertura Carga para limite superior de A carga para abertura | Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengdo
muito superior abertura excedido estd acima do limite desempenho for adequado, aumente o valor requerida
superior. da Carga para Limite Superior de Abertura
Carga superior para abertura (Load for Opening High Limit) na exibi¢ao
recuperada Configuragao de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration).
Verifique a valvula na préxima oportunidade
de manutencao.
Carga para abertura Carga para limite inferior de A carga para abertura | Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutenc¢ao
muito inferior abertura excedido estd abaixo do limite | desempenho for adequado, aumente o valor requerida
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Diagnostico da condi¢ao operacional

aberto

estd aberto

Status Eventos relacionados no Descrigao de status Acgobes propostas Classificagao
log de eventos NAMUR
padrao
Limite da taxa de Limite da taxa de controle Reversoes de valvulas/ | Verifique se as condigdes do processo Informagoes
controle excedido excedido Reversdes de ponto de | mudaram. Avalie se o limite estd definido
ajuste corretamente.
Taxa de controle de volta ao
normal
Temperatura acima do | Limite superior de temperatura | O posicionador Inspecione o posicionador e as condigdes de | Fora de
limite superior excedido detectou que a operagao. especificagao
temperatura esta
Temperatura alta recuperada acima dos limites de
especificagdo.
Temperatura abaixo do | Limite inferior de temperatura | O posicionador Inspecione o posicionador e as condi¢des de | Fora de
limite inferior excedido detectou que a operagao. especificagao
temperatura esta
Temperatura baixa recuperada | abaixo dos limites de
especificagdo.
Pressdo de alimentagdo | Limite superior de pressao de | Os diagndsticos Verifique o nivel de pressao de alimentagdo. | Fora de
acima do limite alimentagao excedido do posicionador especificagdo
superior detectaram que a
Pressdo de alimentagéo alta pressao de ar do
recuperada instrumento para o
posicionador esta
acima dos limites
aceitaveis.
Pressao de alimentagdo | Limite inferior de pressao de Os diagnosticos Verifique o nivel de pressdo de alimentagdo e | Fora de
abaixo do limite alimentagio excedido do posicionador a capacidade de pressdo de alimentagao. especificacdo
inferior detectaram que a
Pressdo de alimentagéo inferior | pressdo de ar do
recuperada instrumento para o
posicionador estd
abaixo dos limites
aceitaveis.
Calibragao A calibragdo anterior foi A calibragdo anterior | Execute a calibragao de posigao. Manuten¢io
recomendada cancelada, calibracdo foi cancelada. requerida
recomendada
Calibragao de ponto unico é A calibragdo de ponto | Execute a calibragao de posigao.
usada, calibragdo recomendada | unico é usada.
Parametro relacionado a O parametro Execute a calibragao de posigao.
montagem foi alterado, relacionado a
calibragdo recomendada montagem foi alterado.
O dispositivo ndo consegue O dispositivo nao Verifique se o ima esta instalado de acordo
detectar o ima em toda a consegue detectar o com o Guia do Usuario e recalibre o
faixa de posigao, calibragao ima em toda a faixa de | dispositivo.
recomendada posigao.
Os pardmetros padrao de Os parametros padrdo | Execute a calibragdo de posigo.
fabrica foram obtidos em uso, | de fébrica foram
calibragao recomendada usados.
Calibragao necessaria | - Calibragao necessaria | O dispositivo precisa ser configurado e Informagoes
antes do uso calibrado antes de ser alternado para o modo
de controle automitico. Siga as instrugdes
na primeira tela do LUI e prossiga para a
inicializagao guiada.
Pressdo de alimentagdo | Pressdo de alimentagdo muito | A pressdo do ar do Verifique o nivel de pressdo de alimentagdo e | Fora de
muito baixa para baixa para atuador de agdo instrumento para o a capacidade de pressdo de alimentagao. especificagdo
atuador de agao simples posicionador esta
simples muito baixa para
Pressdo de alimentagdo muito | acionar a valvula
baixa para atuador de agao em toda a faixa de
simples recuperada operagao.
A tampa estd aberta A tampa estd aberta A tampa estd aberta Verifique se a tampa nao foi deixada aberta Informagoes
acidentalmente.
A tampa estd fechada
Interruptores de limite de software
Status Eventos relacionados no Descrigao de status Agdes propostas Classificagao
log de eventos NAMUR
padrao
Interruptor de limite - O interruptor de limite | - Informagoes
fechado estd fechado
Interruptor de limite - O interruptor de limite | - Informagoes
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Os limites de status estdo listados e explicados nas tabelas a seguir.

Limites de diagndstico de desempenho de controle

Nome do parametro

Descrigao

Valor padrao

Limites/op¢oes

Limite da taxa de deslocamento

Defina o limite de alerta da taxa de
deslocamento.

Se um valor for menor que o
limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

0%

0-100%

Limite alto de desvio de estado
estaciondrio

Defina o limite de alerta alto de
desvio de estado estacionario.

Se uma medi¢ao exceder o
limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

5%

0-100%

Limite de tendéncia do dltimo dia
do desvio de estado estacionario

Defina o limite de tendéncia do
altimo dia do desvio de estado
estaciondrio

Um bom valor para a maioria
dos casos de desvio de estado
estaciondrio é <1%. Mais de 5%
significa que o desempenho do
controle diminuiu.”

2%

0-100%

Limites de diagndstico do posicionador

Nome do pardmetro

Descrigao

Valor padrao

Limites/opgoes

Limite total de deslocamento da
vélvula de relé

Defina o limite total de alerta de
deslocamento da valvula de relé.

1000 000

0-10 0000 0000

Data para alerta de tempo total de
operagao

Selecione a data para o proximo
alerta.

25 anos apds a primeiro
inicializagao

0-100 anos

Limites de diagnostico do atuador

Nome do parametro

Descrigao

Valor padrao

Limites/opg¢oes

Limite total de deslocamento do
atuador

Defina o limite total de
deslocamento do atuador.

O contador aumenta em 1 sempre
que a valvula percorre um curso
completo ou 100% do movimento
da valvula.

Considera-se que a valvula se
moveu quando a posigao da
valvula mudou +/- 0,5%

Por exemplo, quando a valvula se
move 10%, o contador aumenta 0,1

1000 0000

0-10 0000 0000

Limite total de reversoes do
atuador

Defina o limite total de alerta de
reversdes do atuador.

Este contador aumenta em
1 sempre que a diregdo do
movimento da vélvula muda.

1000 0000

0-10 0000 0000

61

0 INFORMACOES

ESPECIFICACOES

LOGISTICA

MONTAGEM

INICIALIZACAO

?

©)
>
O
<
o~
m
Ay
©)

. MANUTENGAO

DIMENSOES

COMO PEDIR

GERAIS




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Limites de diagndstico da valvula

Nome do parametro

Descrigao

Valor padrao

Limites/op¢oes

Limite total de deslocamento da
vélvula

Defina o limite total de deslocamento da valvula

O contador aumenta em 1 sempre que a valvula percorre um
curso completo ou 100% do movimento da vélvula.

A valvula é considerada como tendo se movido quando sua
posi¢do muda
+/- 0,5%

Por exemplo, quando a valvula se move 10%, o contador
aumenta 0,17

1000 0000

0-10 0000 0000

Limite total de reversoes da vélvula

Defina o limite total de reversoes da valvula

Este contador aumenta em 1 sempre que a dire¢do do
movimento da vélvula muda.

1000 0000

0-10 0000 0000

Posi¢do da valvula acima do limite
alto

Defina o limite de alerta alto da posi¢do da valvula.

Se uma medigao exceder o limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

120

-20 - 120%

Posi¢do da vélvula abaixo do limite
baixo

Defina o limite de alerta baixo da posi¢io da valvula.

Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status é ativado para
o dispositivo e um evento é gerado.

-20 - 120%

Limite muito alto de atrito maximo

Defina o limite de alerta alto de atrito méximo.

Se uma medigao exceder o limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

16 bar

0 - 16 bar

Limite muito baixo de atrito
maximo

Defina o limite de alerta baixo de atrito méximo

Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status ¢é ativado para
o dispositivo e um evento é gerado.

0 bar

0 - 8 bar

Carga para abrir limite muito alto

Defina a carga para abrir o limite de alerta alto.

Se uma medigao exceder o limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

10 bar

0-10 bar

Carga para abrir um limite muito
baixo

Defina a carga para abrir o limite de alerta baixo.

Se uma medigdo ficar abaixo do limite, um status é ativado para
o dispositivo e um evento é gerado.

0 bar

0-10 bar
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Limites de diagndstico de condi¢do operacional

INFORMACOES
GERAIS

Nome do pardmetro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes

Limite da taxa de controle Defina o limite de alerta da taxa de controle. 10 1-100

ESPECIFICACOES

Se um valor exceder o limite ou cair abaixo de 1/limite, um
status é ativado para o dispositivo e um evento ¢ gerado.

Temperatura acima do limite alto | Defina o limite de alerta alto de temperatura. 85°C -40 - +85°C

Se uma medigao exceder o limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

Temperatura abaixo do limite Defina o limite de alerta baixo de temperatura. -40°C -40 - +85°C
baixo
Se uma medigo ficar abaixo do limite, um status é ativado para
o dispositivo e um evento é gerado.

LOGISTICA

Pressdo de alimentagdo acima do Defina o limite alto da pressdo de alimentagao na classificagdo de | 8 bar 1,4 - 8 bar
limite alto pressao maxima do atuador.

Como a classificagdo de pressio maxima para o posicionador
NDX ¢é de 8 bar, esse deve ser o limite mais alto se o atuador tiver
uma classificagdo mais alta.

Se uma medigao exceder o limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.

MONTAGEM

Pressdo de alimentagdo abaixo do | Para o limite baixo da pressdo de alimentagdo, pode ser usadaa | 1,4 bar 1,4 - 8 bar
limite baixo classificagdo da mola de um atuador de retorno por mola.

Para atuadores de dupla agao, o limite baixo pode ser definido na
pressdo de ar minima que permitira ao atuador fornecer torque
suficiente para operar a valvula.

INICIALIZACAO

Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status é ativado para
o dispositivo e um evento é gerado.

Interruptores de limite de software

Nome do parimetro Descrigao Valor padrio Limites/op¢des

?
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Interruptor de limite fechado Defina o valor para o interruptor de limite fechado. 1% -20 - 120%

Quando o valor definido é atingido, um status ¢ gerado.

Interruptor de limite aberto Defina o valor para o interruptor de limite aberto. 95% -20 - 120%

Quando o valor definido ¢ atingido, um status é gerado.

. MANUTENGAO

DIMENSOES

COMO PEDIR
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Todos os parametros

Esta exibi¢do lista todos os pardmetros de dispositivo
configuraveis. No modo off-line, a exibigao de Todos os

pardmetros é a exibigdo que é

“Parametrizagéo off-line” (Offline parameterize) da aplicacao de
quadro para parametrizar o dispositivo antes de ir para o modo
on-line ou antes de o dispositivo estar disponivel.

A exibi¢ao de todos os pardmetros fornece um local central para
parametrizar todo o dispositivo em um s6 lugar. Isso permite que
o pessoal de manutengéo configure rapidamente o dispositivo
desde o inicio. Essa exibigdo também permite separar a fase de
configuragao e a fase de comissionamento em locais onde as
instancias do DTM sido configuradas antes que a rede fisica do

NDX HE rev. 3
r e
B Valve manager

© Performance

Parameterize Online

iZ Device Information
% Commissioning

Status Configuration

Al Parameters Posii

aberta na op¢do de menu

Actuator Type
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Dead Angle o

0

00
5 MaxTravel Speed To Close o

Retesh

Rising Setpont 0 Opon ~

*

%

s

o o

Wcornatnd | [W00micuomene || al Vareing Eninem
dispositivo esteja disponivel. Para enviar a parametrizagéao off-
line para o dispositivo, abra a GUI do DTM no modo on-line e Fig. 61.
envie as modificagdes clicando no botdo Aplicar (Apply).
Informagao do dispositivo
Nome do parimetro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢oes
Tag HART 8 personagens NDX -
Data do dispositivo Insira uma data, por exemplo, a data em que vocé instalou o 31.03.2016 -
dispositivo.
Descrigao Insira uma descri¢ao do dispositivo (max. 16 caracteres) NDX -
Mensagem Insira qualquer outra informacéo relevante (méx. 32 caracteres) | NDX -
Tag longa HART 32 caracteres, com distin¢do entre maiusculas e mindsculas, NDX -
permite implementagao consistente em aplicagdes host para os
nomes de tag mais longos exigidos pelos usudrios da industria
Protocolo HART (necessério reiniciar) | E necessdrio reiniciar ap6s alterar o protocolo HART. HART 7 HART 7
HART 6
Relacionado a montagem
Nome do pardmetro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢des
Agao de falha do posicionador |Defina a agao de falha do posicionador de acordo com a dire¢ao da mola do | Fechar Fechar
atuador.
Abrir

Se vocé alterar o valor deste pardmetro, calibre o dispositivo.

Quando houver atuador linear sem limite mecanico na extremidade aberta/
fechada, recomenda-se usar a calibracao manual.

Dire¢do do transmissor de
posi¢ao

Defina a diregdo do sinal do transmissor de posigao.

Direcao normal: A saida aumenta quando o 4ngulo da vélvula aumenta

Diregao normal

Diregao normal
Reversa

Valor de falha do transmissor
de posicao

Posicione a saida do transmissor quando o NDX tiver um erro fatal ou
estiver desligado.

3,5 mA

3,5 mA

22,5 mA

Tipo de atuador

Selecione o tipo de atuador

Selecione o pardmetro de agdo simples ou dupla, dependendo do tipo de

Agao simples

Atuador de agao
simples.

Toda a faixa de sinal é entdo usada para abertura efetiva da valvula 90° - a0.

Consulte o guia do usudrio do dispositivo para obter o valor de angulo
morto adequado para o seu tipo de vélvula.

atuador. Atuador de dupla
acao
Se vocé alterar o valor deste
parametro, calibre o dispositivo.
Tipo de vélvula Selecione o tipo de valvula. Linear Rotativo
Define se o dispositivo é montado no topo da vélvula linear ou da valvula Linear
rotativa. Os menus de angulo morto e posi¢ao do sinalizador ficam visiveis
se a op¢ao Rotativo (Rotary) for selecionada como tipo de vélvula.
Se vocé alterar o valor deste pardmetro, calibre o dispositivo.
Angulo morto Esta configuragao ¢é feita principalmente para valvulas de segmento e esfera. |0% 0-100%
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Nivel de desempenho Se vocé quiser alterar o ajuste do controle de posigdo da vélvula, a sele¢ao do |Ideal Estabilidade
nivel de desempenho esta disponivel. Méxima
Estabilidade maxima: Resposta mais lenta a mudangas de sinal e sem Estavel &
overshoot. Tentando manter a posi¢ao da valvula o mais estével possivel. 8
Estavel: Resposta bastante lenta s mudangas de sinal e sem overshoot. Ideal >
Ideal (padrao de fébrica): Desempenho ideal controlando a vélvula em <
relagdo ao tempo de resposta e velocidade da valvula quando o sinal muda. Rapido <
Normalmente nio ha overshoot. =
Répido: Resposta rapida a mudangcas de sinal, mas também pode ter um Agressivo 8
pequeno overshoot. &
Agressivo: Resposta mais rdpida possivel a mudangas de sinal e, Estabilidade =51
normalmente, algum overshoot. Méxima, Abertura
Abertura rapida (FO) = O tempo de reagao a alteragao do ponto de ajuste Répida <
serd mais rapido ao se recuperar da posigao de corte. ) Q
Estavel, Abertura =
FO de Estabilidade Méxima (Max Stability FO), FO Estavel (Stable FO), FO Répida £
Ideal (Optimum FO), FO Rapido (Fast FO), FO Agressivo (Aggressive FO): o
Comportamento semelhante ao dos niveis de desempenho mencionados Ideal, Abertura S
acima, respectivamente, mas sempre com recuperagao mais répida do corte Répjda
do que acima devido a fun¢io de abertura rapida (FO).
Modos PSA onde o rastreamento de ponto de ajuste mais rapido possivel é E?p!go’ Abertura
otimizado. apida E
Agressivo, Abertura 2
Rapida E
PSA Ideal =
PSA Rapido, =
PSA Agressivo,
PSA
Instrumentagio Selecione se houver componentes de instrumentagao em uso. Nenhum Nenhum ,2
Impulsionador O
QEV N
Impulsionador e =
QEV =
Conexao Pneumitica Somente para versoes de dupla agdo do NDX. Porta 1 Porta 1 O
Somente para atuadores de agao simples. Porta 2 E
Selecione qual porta pneumdtica estd conectada ao atuador.
©)
Modifica¢ao de sinal <
Nome do parimetro Descricao Valor padrao Limites/opc¢oes ;5
Diregéo do sinal: Define a diregdo de abertura e fechamento da vélvula com sinal de corrente | Ponto de ajuste | Ponto de ajuste &
crescente. ascendente ascendente para abrir ©)
para abrir .
Ponto de ajuste
ascendente para fechar
Limite baixo da posi¢ao Define o limite baixo para a faixa de trabalho da valvula. 0% 0-100% .2
alvo da vélvula O
Limite alto da posi¢do alvo | Define o limite alto para a faixa de trabalho da valvula. 100% 0-100% E
da valvula S
Velocidade maxima de Descreve a porcentagem de mudanga por segundo no ponto de ajuste 0 %/s 0-1000 %/s Z
deslocamento para fechar | conforme a valvula muda do estado ABERTO para o estado FECHADO. (Desativado) S
Velocidade maxima de Descreve a porcentagem de alteragdo por segundo no ponto de ajuste 0 %/s 0-1000 %/s =
deslocamento para abrir conforme a valvula muda do estado FECHADO para o estado ABERTO. (Desativado)
Corte Fechado O corte de ponto de ajuste é usado com vélvulas que requerem uma grande | 2% 0-100% »
forca para serem fechadas. E usado para garantir que a vélvula esteja =
totalmente fechada. ’8
Quando este valor ¢ excedido, a valvula é forcada para a posi¢ao 0%. Isso E
¢ chamado de recurso de corte fechado. Se, por exemplo, o valor for 2%, o E
fechamento hermético comeca quando o sinal de entrada fica abaixo de 2%. a
Corte Aberto O corte de ponto de ajuste ¢ usado com vélvulas que requerem uma grande | 100% 0-100%
forga para serem abertas. Ele é usado para garantir que a valvula esteja
totalmente aberta. o
Quando este valor ¢é excedido, a vélvula ¢ ajustada para uma posigio de a
100%. Isso, porém, ndo garante que a valvula chegue a 100%. =
Se, por exemplo, o valor for 98%, a entrada do controlador ¢ definida como g
100% quando o sinal de entrada estiver acima de 98%. IS
Faixa de divisdo baixa A configuragio da faixa de divisdo define a faixa do sinal de entrada para a 0% 0-100% ©
faixa completa de deslocamento da valvula. Observe que a diferenca entre os
limites altos e baixos da faixa de divisdo deve ser de 20% ou mais.
A faixa de divisdo baixa ¢ o limite inferior da faixa do sinal de entrada em
porcentagem.
Faixa de divisdo alta A configuragdo da faixa de divisdo define a faixa do sinal de entrada para a 100% 0-100%
faixa completa de deslocamento da valvula. Observe que a diferenca entre os
limites altos e baixos da faixa de divisao deve ser de 20% ou mais.
O limite alto da faixa de divisao é o limite alto da faixa do sinal de entrada em
porcentagem.
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Modificagdo do sinal de Define se os pardmetros de modificagao do sinal sdo aplicados ou néo. 0% Sim (As modificagdes
derivagao Afeta os seguintes pardmetros: de sinal sao
« Direcéo do sinal descartadas.)
« Corte fechado
« Corte aberto Nao (As modificagdes
« Tipo de corte de sinal sdo aplicadas
« Limite baixo da posigdo alvo da valvula ao ponto de ajuste
« Limite alto da posi¢io alvo da vélvula original e o médulo de
« Angulo morto controle segue o ponto
o Faixa de divisdo baixa de ajuste modificado.)
o Faixa de diviso alta
o Velocidade maxima de deslocamento para fechar
» Velocidade méxima de deslocamento para abrir
« Tipo de caracterizagao
« Fator de forma
« Modifica¢do de fluxo
Modificacao de fluxo
Flow Modification
100.00
£ 80.00
=
H
£ 60.00
§
& 4000
2
Z 2000
0,002
0.00 10,00 20.00 30.00 40,00 50,00 60.00 70.00 80.00 80.00 100,00
5.00 15,00 25.00 35.00 45,00 55.00 §5.00 75.00 85.00 95.00
Setpoint %
0% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% S50% S55% 60% 65% 70% 75% B0% B5% 90% 95% 100%
500 [10.00 |15.00 [20.00 [2500 [30.00 |35.00 [40.00 (4500 |50.00 (5500 |60.00 [65.00 |70.00 [75.00 |80.00 |85.00 [90.00 |85.00 [100
ok || came || sy
Fig. 62.
Nome do pardmetro Descrigao Valor padrao Limites/op¢oes
Tipo de caracterizagdo Linear: A modificagdo de fluxo ndo é usada Nao usado Nao usado (Linear)
(Linear)
Fator de forma: A modificagdo de fluxo é usada. Se vocé Fator de forma
selecionar esta op¢do, insira um valor de fator de forma.
Curva do usudrio
Curva do usuario: Vocé pode criar uma tabela personalizada.
Se vocé selecionar esta op¢ao, edite manualmente os valores
conforme necessario.
Fator de forma O fator de forma descreve a forma aproximada ou exata mais 1 0,01 - 100

préxima da fungdo de transferéncia de caracterizagio da vélvula
com base na seguinte fungao hiperbélica:

f(x) = x/(S+x(1-S))

onde

S = Fator de forma

x = Valor do ponto de ajuste normalizado (0-100%)

f(x) = um célculo intermediario da posigao alvo.

Se o fator de forma estiver entre 0 e 1, uma fungéo de
transferéncia de abertura rapida é aplicada.

Se o fator de forma for 1, uma funcéo de transferéncia linear sera
aplicada.

Se o fator de forma for maior que 1, uma fungio de transferéncia
de porcentagem igual ¢ aplicada.
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Localizacao
Nome do parametro Descrigao Valor padrio Limites/opgoes
Idioma da interface do usuario Selecione o idioma desejado a ser usado na interface do usudrio | Portugués Portugués
local local. Chinés
Espanhol
Italiano
Franceés
Coreano
Alemao
Turco
Holandés
Portugués
Unidade de temperatura do Selecione as unidades de temperatura desejadas para vérias C C
dispositivo varidveis do dispositivo. O dispositivo envia o valor e a unidade F
da variével de acordo com esta selecao.
Unidade de pressao do dispositivo | Selecione as unidades de pressio desejadas para vérias varidveis | Bar Bar
do dispositivo. O dispositivo envia o valor e a unidade da variavel Psi
de acordo com esta selegio.
Tempos de travamento do evento
Nome do parimetro Descri¢iao Valor padrio Limites/opgoes
Tempo de travamento da pressao Defina o tempo de espera para acionar o status da pressao de 30s 0-36000 s
de alimentagio alimentagdo e o evento caso o limite alto ou baixo da pressao de
alimentagao seja excedido.
Tempo de travamento de desvio de | Defina o tempo de espera para acionar o status de desvio do 30s 0-36000 s
estado estacionario estado estaciondrio e o evento caso o limite alto ou baixo do
desvio do estado estaciondrio seja excedido.
Tempo de travamento da Defina o tempo de espera para acionar o status de temperatura 0s 0-36000 s
temperatura do dispositivo do dispositivo e o evento caso o limite alto ou baixo da
temperatura do dispositivo seja excedido.
Tempo de travamento da posi¢io | Defina o tempo de espera para acionar o status da posi¢ao da 30s 0-36000 s
da valvula valvula e o evento caso o limite alto ou baixo da posigao da
valvula seja excedido.
Permissoes de acesso
Nome do pardmetro Descrigao Valor padrao Limites/op¢oes

Bloqueio da interface do usuario
local

Selecione a op¢do Bloqueio da interface do usuario local.

Bloqueio da tampa: A remogao da tampa principal desbloqueara
a edi¢do do LUI Quando a tampa é recolocada, o LUI é
novamente bloqueado para o modo somente leitura.

Cédigo PIN: O cédigo PIN é necessario para desbloquear

o modo de edi¢do. O bloqueio do PIN ¢ bloqueado
automaticamente ap6s um minuto de inatividade e, a0 mesmo
tempo, o LUI retorna a exibi¢do de monitoramento.

Bloqueio da tampa e PIN: Retire a tampa e depois insira o c6digo
PIN para ativar o modo de edigdo. Um minuto de inatividade
ativa o bloqueio do PIN e recolocar a tampa trava o bloqueio da
tampa.

Bloqueio da tampa

Bloqueio da tampa
Codigo PIN

Bloqueio da tampa
e PIN

Se a opgao Codigo PIN de bloqueio da interface do usuario local
for selecionada, digite o cddigo PIN para editar ou iniciar uma
fungao na Interface do usudrio local.

Protegdo contra gravagao do A protegao contra gravagao do dispositivo permite bloquear e Desligado Desligado
dispositivo desbloquear o dispositivo. Também evita comandos de gravagao Ligado

de outro mestre HART primério ou secundério.
Cédigo PIN Defina o cédigo PIN da interface do usuério local. 1234 0000-9999
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Redefinir diagndsticos
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Nome do parimetro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢oes
Diagndstico E possivel redefinir os seguintes dados de Nenhum Nenhum
diagndstico:
- Contadores do posicionador Redefinir contadores do posicionador
- Contadores de vélvulas
- Contadores de atuadores Redefinir contadores de valvulas
- Todo histograma de posi¢ao da vélvula
- Meses do histograma de posigao da Redefinir contadores do atuador
valvula
- Tendéncias Redefinir todo histograma de posigao da
valvula
Redefinir os meses do histograma da
posigao da valvula
Redefinir tendéncias
Gatilhos de saida digital
Nome do parimetro Descri¢ao Valor padrio Limites/opgdes
Saida digital 1 Dependendo do tipo de dispositivo selecionado, pode | Sempre desligado Sempre desligado
haver até duas saidas.
Saida digital 2 Interruptor de limite
A saida digital pode ser configurada para ser ativada fechado
de vérias maneiras diferentes. Ela pode funcionar
como o interruptor de limite NAMUR ou qualquer Interruptor de limite aberto
informagdo de status mostrada na lista.
Qualquer status do
dispositivo
Fungdo de saida NAMUR Define o estado normal da saida digital. Normalmente fechado | Normalmente aberto

Normalmente fechado

Observagao: Esses pardmetros podem néo estar disponiveis. Depende da configuragao de hardware do dispositivo.

Variaveis dinimicas

Nome do parametro

Descrigao

Valor padrao

Limites/opgoes

Variavel primaria
Variavel secundéria
Variavel tercidria

Variavel quaterndria

As variaveis do dispositivo HART podem ser definidas para
as variaveis dindmicas correspondentes

(Primarias, Secunddrias, Tercidrias e Quaternarias).

Posigao alvo
Posi¢ao da véalvula

Pressao de
alimentagao

Pressio do atuador I

Ponto de ajuste da valvula
Sinal de mA

Posi¢ao alvo

Posi¢ao da valvula

Saida do transmissor de
posigao

Saida do controlador
Temperatura

Pressdo de alimenta¢do
Pressdo do atuador I
Pressdo do atuador II

Desvio
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Diagnostico

Esta janela fornece ferramentas para verificar rapidamente
o estado do dispositivo e todas as informagdes e
ferramentas de diagnostico. Esta janela fornece
informagdes em tempo real do dispositivo, dados de
desempenho medidos, dados histdricos e possibilidade

de executar autodiagndstico na forma de testes off-line.
Esta janela também possui log de eventos, que mostra um
log de eventos e agdes que ocorreram anteriormente no
dispositivo.

L NOTA
Alguns dos recursos estdo disponiveis apenas ¢

na versio Premium Diagnostics do NDX.

Desempenho

Veja a explicagdo no capitulo Desempenho em
Parametriza¢do Online.

NDX Hé
@ NDX 1.0 HART
“=. Valve manager

Diagnosis

[0)

Refomance POS 10000 %  SETP 10000 %  TPOS 100.00 % $ 450 bar 1450 bar

R

Online Valve Signature

Monitoring [ Device statws: Normal

Event Log
Offline Testing
Offline Test Results
Counters.

Trends

£ £ iiii iR « i ©

Valve Position Histogran

Control  Positioner  Actuator Valve  Emvironment

< ) b

Fig. 63.

Assinatura da valvula on-line
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O recurso assinatura da valvula on-line (Online Valve
Signature) mostra o atrito da valvula de controle em
condi¢des normais de processo sempre que a valvula esta
mudando de posi¢ao. A assinatura da vélvula on-line
mostra a quantidade de pressdo necessaria para mover

a valvula em relagdo a abertura da valvula. Os dados do
dispositivo sdo continuamente atualizados. Para visualizar
os dados no DTM, leia os dados do dispositivo. O grafico

mostra as pressoes de abertura e fechamento.
Quando os dados forem lidos do dispositivo, 0 DTM salva
automaticamente o grafico no banco de dados.

Diagnéstico premium
A comparagio de duas assinaturas da valvula on-line

selecionadas com base no registro de data e hora esta
disponivel na versao de diagnostico premium do NDX.

Selecione os dias desejados e leia sua selegao.

Monitoramento
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Fig. 65.

A exibi¢do de monitoramento pesquisara automaticamente
oito variaveis de dispositivo aproximadamente a cada

1,5 segundo. Todos os parametros sdo carregados
independentemente do estado das caixas de selecdo. Com
as caixas de selecdo nos graficos de monitoramento, o
usudrio pode filtrar informagdes indesejadas. Todos os
pardmetros também sdo registrados automaticamente

em um arquivo de log. A localizagdo do arquivo de

log é determinada pelo utilitario Valmet Device DTM
Configuration, que pode ser encontrado no menu Iniciar
do Windows.

a NOTA

O monitoramento sera interrompido durante a
leitura dos dados de tendéncia do dispositivo.

Log de eventos

Dlagnosts

|| | @)

Fig. 66.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

A maijoria dos status do dispositivo também cria eventos
correspondentes no log de eventos. Estes estdo listados no
capitulo Parametrizagdo On-line/Configuracio de Status.
Além disso, existem alguns eventos que sao registrados
apenas no histdrico de eventos.

o Ligar (Reinicializagao externa)
o Recurso a prova de falhas (Failsafe) ativado
o A posi¢io do dispositivo ird para a posi¢ao de
falha segura. O dispositivo ndo ¢ capaz de seguir
o ponto de ajuste.
o Verifique o status adicional para o motivo da
falha segura.

Teste off-line
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| . Diagnosis
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|44 Online Vaive Signature
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‘ i
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Fig. 67.

O tipo de teste define que tipo de teste sera executado.
Atualmente existem quatro opgdes: Teste de Etapa
Multiponto (Multipoint Step Test), Teste de Assinatura de
Valvula (Valve Signature Test), Teste de Banda Morta de
Valvula (Valve Deadband Test) e Teste de Curso Parcial
(Partial Stroke Test).

O usuario pode usar o menu Modelo (Template) para
selecionar valores padrao ou algum conjunto predefinido
de valores para a execu¢do de um teste.

A grade de pardmetros de teste permite inserir pardimetros
especificos de teste para o teste selecionado. Por exemplo,
para Teste de Etapa Multiponto (Multipoint Step Test),

o usuario pode inserir até 20 etapas de teste expandindo
a grade clicando no sinal de adi¢ao redondo no canto
superior direito da grade.

O procedimento de teste off-line comega clicando no botdo

Avangar (Next).
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Fig. 68.
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Apds a execugdo do teste off-line, o sucesso do teste e
possiveis mensagens de erro sdo mostrados na tltima
etapa do processo. Ao clicar no botdo Concluir (Finish), o
usudrio é automaticamente transferido para a exibi¢do de
resultados de teste off-line, onde os resultados do teste sdo
automaticamente carregados e apresentados ao usudrio.

Resultados do teste off-line
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Contadores
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Nome do Descrigio
parametro
empo to e empo de operagao do controlador de vélvula, em horas.
T total d T d d trolador de vélvul; h
opera¢ao
.
Valvula
Nome do Descrigao
parametro
Taxa de Deslocamento da véalvula/Reversdes da valvula
deslocamento
Deslocamento Este contador aumenta em 1 sempre que a valvula percorre

total da valvula

um curso completo ou 100% do movimento da vélvula.

Total de reversdes
das vélvulas

Este contador aumenta em 1 sempre que a diregdo do
movimento da vilvula muda.

Taxa de controle

Reversoes da valvula/Reversdes do ponto de ajuste

Atuador
Nome do Descrigio
parametro
Deslocamento Esse contador aumenta em 1 sempre que a valvula percorre
total do atuador | um curso completo ou 100% do movimento da valvula.
Total de Este contador aumenta em 1 sempre que a diregao do
reversdes do movimento da vélvula muda.
atuador

Ponto de ajuste

reversdes do
ponto de ajuste

Nome do Descrigio
parametro
Deslocamento Este contador aumenta em 1 sempre que o ponto de ajuste
total do ponto cumulativo muda.
de ajuste
Total de Este contador aumenta em 1 quando a dire¢do do ponto de

ajuste muda.

Diagnostico HART

Nome do
parametro

Descricao

Total de
mensagens
recebidas

Total de mensagens HART recebidas

Total de
mensagens
enviadas

Total de mensagens HART enviadas

Taxa de erro de
comunicagao
HART durante a
ultima hora

Taxa de erro de comunicagio HART em porcentagem
durante a ultima hora

Taxa de erro de
comunicagdo
HART durante o
altimo dia

Taxa de erro de comunicagdo HART em porcentagem
durante o Gltimo dia

Tendéncias

Tendéncia de desvio de estado estacionario

O desvio de estado estaciondrio é usado para determinar

a precisdo de controle basico da véalvula. Ele é atualizado
sempre que se considera que o ponto de ajuste atingiu a
posi¢do desejada com a maior precisdo possivel.

A tendéncia de desvio de estado estacionario é armazenada
na memoria do dispositivo. A tendéncia mostra os valores
anteriores de desvio durante 24 horas, 30 dias completos,
12 meses completos e 25 anos completos.

Uma mudanga na tendéncia de desvio de estado

estaciondario pode ser causada por:

o O desempenho geral da valvula e do atuador esta se
deteriorando.

 maior atrito do obturador da valvula

 maior atrito no atuador

o danos no diafragma do atuador ou na vedagdo do pistao

« mudangca nas condi¢des do processo

« problema de abastecimento de ar

O limite alto da tendéncia de desvio de estado estacionario
pode ser modificado digitando o valor na caixa de texto ou
movendo a linha de limite no grafico de tendéncia.

NDXHErov.3
E Valve manager Diagnosls
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Fig. 72.

Pningtngnce

Diagnostico Premium

As seguintes tendéncias estdo disponiveis na versao de
diagnostico premium do NDX:

o Pressdo de alimentagio

o Temperatura

o Taxa de deslocamento

o Taxa de controle

o Desvio de estado estacionério (fechado)
o Desvio de estado estacionario (aberto)

o Desvio de estado estacionario (controle)
o Desvio dindmico

o Pressdo para abertura

e Atrito
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Histograma de Posicdo da Valvula

A tendéncia do histograma de posigao da véalvula pode ser

usada para determinar os pontos de operagio da vélvula.

A tendéncia mostra se a valvula esta funcionando como

uma valvula de controle real e qual ¢é a largura da area de

operacao. Esta informagdo também pode ser usada para

verificar o dimensionamento da valvula.

o O histograma ¢ atualizado o tempo todo quando o
dispositivo é ligado

o Dividido em 12 subfaixas, a 1* e a 122 subfaixa
representam posi¢oes fechadas e abertas.

o A valvula esta fechada se a posi¢do for < 1%

o A viélvula estd aberta se a posi¢do for > 99%

A tendéncia do histograma de posigao da vélvula mostra
dois histogramas medidos da posi¢do da valvula lado a
lado: o histérico de vida util da posi¢do da vélvula e os
ultimos trés meses. Se o ponto de operagdo da valvula
mudou recentemente, pode ser visto no histograma de trés
meses.
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A tendéncia do histograma de posic¢do da vélvula é
especialmente util ao otimizar a operagdo da planta ou ao
substituir valvulas de controle antigas.

o Se o ponto de operagido da valvula for 80-90% na
maioria das vezes, a valvula pode ser muito pequena
para a aplica¢do atual

« Se o ponto de operagdo da valvula for de 10 a 30% na
maioria das vezes, a valvula pode ser muito grande para
a aplicagdo atual

o Sob condigdes normais de processo, a area de controle
ideal é de 30-80% (dependendo do tipo de vélvula). Se
houver necessidade de definir de maneira mais precisa
os valores minimos e maximos que podem ser feitos
com Nelprof.

o O ponto de trabalho real deve ser verificado com a
curva de fluxo instalada com Nelprof.

Essa tendéncia também mostra se uma valvula estd em uso
liga/desliga. Isso significa que uma valvula esta totalmente
fechada ou totalmente aberta na maior parte do tempo.

Se vocé perceber que uma valvula esteve entre 50-70% na
maior parte do tempo e que os contadores estio mostrando
que ha muitos deslocamentos e reversoes, pode haver
desgaste na valvula ou vedagoes e/ou no atuador nessa
posigdo.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

ASPECTOS GERAIS

Os requisitos de manutengéo para o controlador de vélvula
NDX depende das condigdes de servigo, por exemplo, a
qualidade do ar de instrumentos. Nas condi¢des de servico
normais, nao ¢ necessaria a manuten¢io regular.

ADVERTENCIA

Z & Ao fazer a manutencao do NDX, assegure-se de
que o fornecimento de ar esteja desligado e que
a pressdo esteja liberada.

O controlador de vélvula NDX inclui os seguintes modulos
intercambiaveis:

o Valvula de relé

o Unidade de valvula primaria

o Interface de Usudrio Local

o Mbédulo eletronico (incluindo PT opcional)
o Bloco do mandémetro de pressdo

o Tampa principal

o Tampa do relé

o Tampa de pré-estagio (somente NDX1510_)
o Tampa de escapamento

o Pré-estagio da montagem do filtro inferior

ENCOMENDA DE PECAS DE REPOSICAO

Use os seguintes codigos de pedido para NDX1510_:
H137041 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntmero da
pega: 100)

H197244 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Ntmero da pega: 15)
H137045 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntmero da peca: 37)
H137047 CONJUNTO DA TAMPA DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO
(Numero da pega: 42)

H137059 CONJUNTO DA VALVULA DE RELE (Ntmero da pega: 140)
MODULO LUI H188640 (Nuimero da pega: 207)

H149891 SILENCIADORES, TAMPA IP 3/8” NPT M10 COM O-RING
(Numero da pega: 87)

H137258 FILTRO INFERIOR PRE-ESTAGIO (Ntimero da pega: 32)
H141371 CONJUNTO PNEUMATICO

(inclui conjunto H137041 e H137059)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet

Use os seguintes codigos de pedido para NDX_511_:

H162178 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntimero da pega: 37)
H166049 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX1_ (Ntimero
da pega: 140)

H149515 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX2_ (Ntmero
da pega: 140)

H162063 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntmero da
pega: 100)

H162064 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Namero da pega: 15)
H161999 TAMPA DE IP DE SILENCIADORES 3/8” NPT COM O-RING
(Ntmero da pega: 87)

MODULO LUI H188641 (Numero da pega: 207)

H162067 CONJUNTO DE PNEUMATICA para NDX1511_

(inclui H162063 e H166049)

H162068 CONJUNTO DE PNEUMATICA para NDX2511_

(inclui H162063 e H149515)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet

Use os seguintes codigos de pedido para NDX_512_:
H137045 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntmero da pega: 37)
H137059 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX1_ (Numero
da pega: 140)

H149515 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX2_ (Numero
da pega: 140)

H149508 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntmero da
pega: 100)

H149509 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Ntumero da pega: 15)
H149512 TAMPA DE IP DE SILENCIADORES 3/8” NPT COM O-RING
(Ntmero da pega: 87)

MODULO LUI H188641 (Ntimero da pega: 207)

H149527 CONJUNTO PNEUMATICO para NDX1512_

(inclui conjunto H149508 e H137059)

H149528 CONJUNTO PNEUMATICO para NDX2512_

(inclui conjunto H149508 e H149515)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet
SUBSTITUICAO DE PECAS

Pré-estagio
Localizagéo do pré-estagio:
o« NDXI1510_
o sob atampa do pré-estagio com o simbolo do pré-
estagio (Fig. 74)
« NDX 511_eNDX 512_
o sob atampa principal e o médulo LUI (Fig. 75)

Fig. 75. Localizagdo do pré-estdgio NDX_511_e
NDX_512_.

Remocado do pré-estagio

ADVERTENCIA

Risco de lesdo. Certifique-se de que a pressdo
de alimentacgao seja desligada e a pressao do
atuador seja liberada antes da remogao do pré-
estagio.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

R « Solte os parafusos que prendem o pré-estagio no lugar.

ADVERTENCIA (Fig. 79)

o Puxe o pré-estagio cuidadosamente. Recomenda-se usar
um alicate para agarrar as ranhuras nas laterais do pré-

O pré-estagio deve ser manuseado com
cuidado. Nunca toque nas partes moveis do pré-

estagio. Tenha cuidado para ndo tocar nas partes moveis
Z & estagio e nunca gire o bico. Se as partes moveis do pré-estégio. (Fig. 81)
do pré-estagio forem danificadas, isso pode
levar a um desempenho de controle reduzido Instalacdo do pré-estagio
do dispositivo.
- NOTA
©6 0 00000000000 000000000000000000000000 Certifique—sedequenéohajadetritosno

. NOTA

Recomenda-se substituir o pré-estagio e a
valvula de relé ao mesmo tempo.

orificio do eixo de pré-estagio, por exemplo, do
antigo o-ring. (Fig. 77)

. NOTA

: Recomenda-se substituir também o filtro e a
vedagdo abaixo do pré-estagio (incluido no kit
de pecas de reposicéo). (Fig. 76)

Fig. 77.
“ - NOTA
i i Verifique se 0 novo o-ring esta coberto com :
j lubrificante para evitar danos. Use apenas .
Q . lubrificantes para o o-ring fornecidos com o .
. conjunto de pecas de reposicio. .

Fig. 76.

Versao compacta (NDX1510_):

o TX20, Alicate

o Desconecte a energia do dispositivo.

o Desligue a pressao de alimentacdo e certifique-se de que
a pressdo do atuador seja liberada.

« Remova o dispositivo do suporte de montagem do
atuador se houver espaco de trabalho limitado na frente
da tampa do pré-estagio (desconecte a alimentagdo
e a tubulagio do atuador se for necessdrio remover o
dispositivo).

o Solte os parafusos da tampa do pré-estagio e remova a
tampa do pré-estagio. (Fig. 78)

o Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré- Fig. 78.
estagio (Fig. 78)

o Solte os parafusos que prendem o pré-estégio no lugar.
(Fig. 78)

o Puxe o pré-estagio cuidadosamente. Recomenda-se usar
um alicate para agarrar as ranhuras nas laterais do pré-
estagio. Tenha cuidado para nao tocar nas partes moveis
do pré-estagio. (Fig. 80)

Versao padrao e a prova de explosdo (NDX_511_e
NDX 512 ):
« PH2 (NDX_511_) ou HEX6 (NDX_512_), TX7, TX8, TX20,
Alicate
o Desconecte a energia do dispositivo.
o Desligue a pressao de alimentagao e certifique-se de que
a pressdo do atuador seja liberada.
o Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos.
o Solte os parafusos do visor e remova o visor. Fig. 79.
o Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré-
estagio (Fig. 79)
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Fig. 80. NDX_511_e NDX_512_

Fig. 81. NDX1510_ Puxando o pré-estagio com um
alicate.

Fig. 82. NDX_511_e NDX_512_ Puxando o pré-estagio
com um alicate.

Versiao compacta (NDX1510_):

« TX20

« Pressione o pré-estagio no lugar. Pressione nas posicoes
marcadas levemente a mao. Nao use forga excessiva,
pois isso pode indicar que o eixo do pré-estagio esta
desalinhado ou que o o-ring néo esta lubrificado.

« Aperte os parafusos que prendem o pré-estagio no
lugar.

« Empurre o conector de 2 fios do pré-estagio no
soquete do pré-estagio. O conector do fio s6 pode
ser instalado na posigdo correta.

 Reinstale a tampa do pré-estégio. Certifique-se de
que a vedagdo de borracha ainda esta no lugar na
tampa e ndo estd danificada.

o Aperte os parafusos da tampa do pré-estagio.

+ Ligue a pressdo de alimentagao.

o Reconecte a eletricidade ao dispositivo.

« Quando os componentes pneumaticos sao
substituidos, o dispositivo requer calibragéo.

Versio padrio e a prova de explosao (NDX_511_e

NDX_512_):

o TX20,TX7,TX8, PH2 (NDX_511_) ou HEX6
(NDX_512.)

o DPressione o pré-estagio no lugar. Pressione nas posi¢des
marcadas levemente a mao. Nao use forca excessiva,
pois isso pode indicar que o eixo do pré-estagio estd
desalinhado ou que o o-ring néo esta lubrificado.

o Aperte os parafusos que prendem o pré-estagio no
lugar.

« Empurre o conector de 2 fios do pré-estagio no
soquete do pré-estagio. O conector do fio s6 pode
ser instalado na posigdo correta.

« Reinstale o visor. Aperte os parafusos do visor.

 Reinstale a tampa principal. Aperte os parafusos
da tampa.

« Ligue a pressdo de alimentagao.

o Reconecte a eletricidade ao dispositivo.

o Quando os componentes pneumaticos sao
substituidos, o dispositivo requer calibragéo.

Valvula de relé

A valvula de relé estd localizada sob a tampa com o
seguinte simbolo:

4 R

TX20

Fig. 83.

Remocdo da valvula de relé

ADVERTENCIA

Risco de lesdo. Certifique-se de que a pressao
Z & de alimentacao esteja desligada e a pressdo do
atuador seja liberada antes de abrir a tampa e
remover a valvula de relé.

: NOTA

A vélvula de relé ndo deve ser limpa ou aberta.
Se necessario, basta substituir a valvula de relé
por uma nova.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

. NOTA

Recomenda-se substituir o pré-estagio e a

valvula de relé a0 mesmo tempo.

Desconecte a energia do dispositivo.

Desligue a pressdo de alimentacéo e certifique-se de que
a pressdo do atuador seja liberada.

Remova o dispositivo do suporte de montagem do
atuador se houver espaco de trabalho limitado na
frente da tampa do pré-estagio (desligue a alimentagao
e a tubulag¢éo do atuador se o dispositivo tiver que ser
removido).

Solte os parafusos da tampa da valvula de relé.
Remova a valvula de relé. Recomenda-se usar duas
chaves de fenda como alavancas para acionar a valvula

ADVERTENCIA

& Nio use nenhuma ferramenta para instalar a
valvula de relé. Ela pode ser empurrada no lugar
com a mao.

Alinhe o eixo pequeno e grande nos orificios
correspondentes. Pressione a valvula de relé nos
orificios com uma leve for¢a continua. Nao use forca
excessiva, pois isso pode indicar que a véalvula de relé
estd desalinhada ou os o-rings néo estdo lubrificados.
Reinstale a tampa da valvula de relé. Certifique-se de
que a vedagdo de borracha ainda esta no lugar na tampa
e ndo esta danificada.

Aperte os parafusos da tampa do pré-estagio.

Ligue a pressdo de alimentagio.

Reconecte a eletricidade ao dispositivo.

de relé. Quando os componentes pneumaticos sdo substituidos,

o dispositivo requer calibra¢io.

Fig. 84. NDX_512_

Instalagdo da vélvula de relé

. NOTA

Certifique-se de que ndo haja detritos no
pequeno orificio do eixo, por exemplo, do
o-ring da vélvula de relé removida. (ver foto)

Fig. 86. NDX_512_

Fig. 87.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

Interface de Usuario Local
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Fig. 88. NDX1510_
2
<
=
N
o)
|
S
Z
Q
=z
<
=
e
<3
=
o
g
4
/ =
2
Fig. 89. NDX_511_e NDX_512_ <
=
Ferramentas para NDX1510_: PH2, TX7 Médulo eletronico
Ferramentas para NDX_511_: PH2, TX7, TX8 g N\ @
Ferramentas para NDX_512_: HEX6, TX7, TX8 2
o Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos. Z
+ Solte os parafusos do visor. S
« Remova o visor. O visor pode ser alterado quando a [
energia esta ligada e o dispositivo esta sob controle. A ® ® ®
substitui¢ao do visor nio afeta a posi¢do da vélvula. P2 HEX (75 mmi3 polegadas)  TX
Observe que pode haver outros regulamentos que HEXe | Mo polegacas) o8 E
impedem a abertura da tampa quando o processo estd \_ TX20 Y, =
em execuc¢do ou a energia estd conectada. o
« Monte o novo visor e aperte os parafusos. Ferramentas para NDX1510_: PH2, TX7, TX20 §
o Monte a tampa principal e aperte os parafusos. (alcance necessario de @)
60 mm/2,5 polegadas)
. Ferramentas para NDX_511_: PH2, TX7, TX8, HEX3
ADV}}RTENCIA . . (alcance necessario de
Z & (Versio a prova de chamas/a prova de explosao) 75 mm/3 polegadas)
O torque de aperto dos parafusos da tampa do Ferramentas para NDX_512_: HEX6, TX7, TXS,
involucro ¢ de 15Nm. - HEX3 (alcance
necessario de 75 mm/3

polegadas), PH2
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

Desconecte a energia do dispositivo

o Desligue a pressao de alimentagio e certifique-se de que
a pressao do atuador seja liberada.

« Remova o dispositivo do suporte de montagem do
atuador se houver espaco de trabalho limitado na
frente da tampa do pré-estagio (Desligue a alimentagio
e a tubulagdo do atuador se for necessario remover o
dispositivo).

o Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos.

/

Fig. 93. NDX_511_e NDX 512_

« Solte os parafusos da tampa do pré-estagio e
remova-a (Fig. 93, aplica-se apenas ao NDX1510_)

o Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré-
estagio.

Fig. 91. NDX_511_e NDX_512_
o Solte os parafusos do visor e remova o visor. (Fig. 91,
Fig. 92)

Fig. 94. NDX_510_

o Solte os parafusos do médulo eletrdnico e os
parafusos de aterramento (NDX_511_ e NDX _512_)
e remova o mddulo eletronico. (Fig. 94, Fig. 95)

Fig. 92. NDX1510_

78
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

INFORMACOES
GERAIS

ADVERTENCIA
Z & (Versao a prova de chamas/a prova de explosao) -
O torque de aperto dos parafusos da tampa do 3
o . o3
involucro é de 15Nm. g
=
O
&
OPC@ES DE SUBSTITUICAO 4
Bloco do manémetro de pressao s
Siga as instrugdes no capitulo 11.1 Instala¢do do Bloco do =
Mandmetro de Pressao. %
=
=
=
2
[_q
Z
©]
=
Q
=z
<
=
N
o)
|
S
Z
% 2
g
Fig. 97. Sensores de pressao no médulo eletronico de &
NDX_510_. 3
:_ NOTA ‘

Existem sensores de pressdo no modulo
eletronico. Manuseie-o com cuidado,
principalmente os sensores de pressao. (Fig. 96)

Q
=
o
z
[sa]
=
5
Z
S
=

DIMENSOES

NOTA (somente NDX_510_)

Ao instalar um novo médulo eletrénico, instale
a junta de borracha com cuidado. Se houver
agua no ar de alimentacio, esta junta impede o
acesso de dgua ao sistema eletronico.

COMO PEDIR

o Monte o0 novo mddulo eletrdnico e aperte os
parafusos do mddulo eletrdnico e os parafusos de
aterramento (NDX_511_e NDX_512_).

« Conecte o conector do fio do pré-estagio ao pré-
estdgio.

o Reinstale a tampa do pré-estagio e aperte os parafusos.

« Monte o novo visor e aperte os parafusos.

o Monte a tampa principal e aperte os parafusos.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESENHOS DE DIMENSOES

NDX1510
LINEAR APPLICATION ROTARY APPLICATION
198
137.5 S ;A = n 3

Position feedback VDI/VDE 3845

magnef extreme Interface
positions 69.5
8L
MAX MEASUREMENT
RANGE 125
i NPT 1/2"
o Cable Gland .
"
Center of Y

VDI/VDE 3845

62.5
26
0@
26
62.5

min 20 fo remove cover
100 recommended

LS

NPT 1/4" NPT 3/8"

Grounding

Center of
VDI/VDE 3845

Fig. 98

80



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INFORMACOES
GERAIS

DESENHOS DE DIMENSOES

NDX_512_
LINEAR APPLICATION Not available ROTARY APPLICATION -
198 for fixing 8
138 g
125 g
521
/ S
=
&
2]
4]
i <
)
Z
Position beedback 8
magnet extreme =
posifions
Max meas. range E
2
[—q
Z
©]
=
>, =}
48 52 <
S o <
sou E - N
NPT 3/8" NPT 1/2" p Zé = g
Housing exhaust/ Cable Gland ReE:] S
breathing | 58 EN Z
N = A
A 12
o
. :
Groundin ) C o &
[eo) m W
— E = o
y , me e
[Wa) O_K
< R =
AL LB [ ¢ TS 3
102 o So Z
~ E g
=)
V4
<
== _ ) =
NPT 1/4" -
M
Q
Z
) =
=
. O A
25 NPT 3/8"
- 2E
— (0]
Cover screws M8 £ 5; 513 =
Hex key (Allen key) 6 nmi 2l 67 o
i| Tightening torque 15 Nm 4[}111 §
49 O
0
6
\D_\-r;m_o ('V‘L D
RETAD &
Center of
VDI/VDE 3845

Fig. 98.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESENHOS DE DIMENSOES

IMAS DE FEEDBACK DE POSICAO PARA ATUADORES LINEARES E ROTATIVOS

NDX1510_

Gauge block module

PRESSURE GAUGE BLOCK

block cover

min 50 to
remove gauge

min 20 to
remove cover
100 recommended

PRESSURE GAUGE BLOCK

PRESSURE GAUGE BLOCK

Center of
VDI/VDE 3845

© o o un o

Fig. 99. NDXI1510_
BLOCO DO MANOMETRO DE PRESSAQ

POSITION FEEDBACK MAGNET
o - /3 — LINEAR
o~ \ ‘ é) e 9
N o~ ’]e. ‘
] Y]
2l g o oo oxw
M N N ™ 10
b 48 0 ROTARY
\
3 |
| 3
24,9

Fig. 100. NDX1510_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INFORMAGOES
GERAIS

DESENHOS DE DIMENSOES

Gauge Block module
— N
=8 2 o
/— 2
QO
O
<
©
=
Q
s
Z
& 41
<
©
=
O O O \5
]
187 -
195

Supply line check valve
needed in douple acting =
installations (‘3‘
Z
Z
]
=
~ 43 | ‘ o
- s Al TAy S
95— ANG © @ % =
0 1041 WPT E
Center of >
VDI/VDE 3845 L —"| ) | 5
S 2 2228 Z
Fig. 101. NDX_511_ 2
o
<
o~
75
o
o]
o]
<
o
Z
&
H
=)
Z
<
=

PRESSURE GAUGE BLOCK

1%}
23]
Q
1%}
Z
=
=
@)

NPT 3/8"

100 recomended

146

COMO PEDIR

NPT 1/4" (G 1/4")

min 20 to remove cover

PRESSURE GAUGE BLOCK PRESSURE GAUGE BLOCK

Centfer of VDI/VDE 3845

Fig. 102. NDX_512_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DECLARACAO DE CONFORMIDADE DA UE

Fabricante:

Valmet Flow Control Oy
Vanha Porvoontie 229
FI-01380 Vantaa

Finlandia
Produtos: CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NELES™ NDX"™
Aprovagoes:
Tipo Aprovacao Certificado de exame de tipo CE
ATEXII 1 G ExialIC T6..T4 Ga EESF 21 ATEX 018X
ATEXII1 D Exia IIIC T85 °C...T115 °C Da EN 60079-0/A11:2013/IEC 60079-0:2017, EN 60079-11:2012
NDX 0 ATEX 12 G Ex ib IIC T6...T4 Gb
== ATEX 12 D Ex ib IIIC T85 °C...T115 °C Db
NDX___1
NDX___2
ATEXII 3 G ExnA IIC T6...T4 Ge EESF 18 21 ATEX 019X
ATEX1I 3 G Ex ic IIC T6...T4 G¢ EN 60079-0/A11:2013/IEC 60079-0:2017, EN 60079-11:2012, EN 60079-
ATEXII 3 D Ex ic IIC T85 °C...T115 °C D¢ 15:2010
ATEX 112 G Ex db IIC T6...T4 Gb Sira 17ATEX1283X
NDX___2 ATEXII12 D Ex tb IIIC T85 °C...T113 °C Db EN 60079-0: 2012 (+A11:2013), EN 60079-1: 2014, EN 60079-31:2014

Como os produtos sob nossa exclusiva responsabilidade de projeto e fabricagdo podem ser usados como pegas ou
componentes em maquinas e ndo desempenham sozinhos as fung¢des descritas no Artigo 6(2) da Diretiva de Maquinas
(2006/42/CE), declaramos que nosso(s) produto(s) aos quais esta Declara¢io de Conformidade se refere NAO deve(m) ser
colocado(s) em servico até que o maquinario relevante ao qual sera incorporado tenha sido declarado em conformidade
com as provisdes da Diretiva de Maquinario.

O produto acima ¢ fabricado em conformidade com as diretivas europeias aplicaveis e especificagdes/normas técnicas.
A prote¢ao contra, por exemplo, eletricidade estatica causada pelo processo ou equipamento conectado deve ser
considerada pelo usuério (EN 60079-14 §6).

O produto néo apresenta risco residual segundo andlises de periculosidade feitas de acordo com as diretrizes aplicaveis
desde que sejam seguidos os procedimentos descritos no manual de Instalagcdo, Operacdo e Manutencéo e o produto seja
utilizado nas condi¢des mencionadas nas especifica¢oes técnicas.

Diretivas aplicaveis:

EMC 2014/30/EU Elétrico

ATEX 2014/34/EU Tipos aprovados e com marcag¢do Ex

Orgaos notificados pela ATEX para Certificado de Exame de Tipo CE:

SIRA (Ntumero do corpo notificado 0518) EESF (Organismo Notificado n° 0537)
SIRA Certification Service Eurofins Expert Services Oy

CSA Group Kivimiehentie 4

Unit 6, Hawarden Industrial Park FI-02150 Espoo

Hawarden, Deeside, CH5 3US Finlandia

Reino Unido

Orgio notificado pela ATEX para garantia de qualidade:
ISO 9001:2015 Numero do certificado: 73538-2010-AQ-FIN-FINAS
ATEX 2014/34/EU Numero do certificado: DNV-2006-OSL-ATEX-0260Q

DNV GL Presafe AS (Corpo notificado niimero 2460)
Veritasveien 3

1363 Hovik

Noruega

Vantaa 10 de margo de 2022

7/%/ /M
Janne Jussila, Gerente de Qualidade

Pessoa autorizada do fabricante na Comunidade Europeia
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO PEDIR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX

Sinal 1.

GRUPO DE PRODUTOS

Controlador de valvula inteligente série NDX
Modelo compacto

ACAO PNEUMATICA
Agao simples

CAPACIDADE PNEUMATICA
Capacidade normal (80 Nm?/h)

ACAO DE FALHA
Falhas seguras

INVOLUCRO
IP66/NEMA 4X. Entrada de conduite 1/2 NPT, 2 pgs.

Compacto - Invélucro em aluminio anodizado com pintura
epOxi e tampa em policarbonato.

INTERVALO DO SINAL DE COMUNICAGAO/ENTRADA
4-20 mA com comunica¢do HART

4-20 mA com HART + PT

Transmissor interno de posi¢do de 2 fios (passivo).

Sinal de feedback de posi¢ao analdgica, saida 4-20 mA, tensdo de
alimentagdo 12 - 30 V. CC

FAIXA DE TEMPERATURA
Aspectos gerais: -40 ... +85 °C/-40 ... +185 °F

SEMPRE SERA HIFEN OU BARRA

Opgio padrio

APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS

Se as aprovagdes forem selecionadas para ambos os sinais 9. e
10., mantenha a ordem mostrada abaixo, por exemplo.

O tipo XC deve ser selecionado em vez do tipo CX. Se nio
houver necessidade de dupla aprovagao, o sinal 9. ou 10. sera N.

Sem aprovagao

Certificagdes ATEX e IECEx:

II'1 GExialICTé.. T4 Ga

I1 1 D Ex ia ITIC 50085 °C.... T599115 °C Da

1P66

112 G Exib IIC T6...T4 Gb

I12 D Ex ib ITIC T5485 °C... T00115 °C Db

1P66

T4 ouT115: -40 °C...+80 °C; T5 ou T100: -40 °C...+65 °C; T6
ou T85:-40°C ... +50 °C

113 GExiclIC T6..T4 Ge

113 G Exec IIC T6...T4 Ge

1I 3 D Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc

1P66

T4 ouT115: -40 °C...+85 °C; T5 ou T100: -40 °C...+65 °C; T6
ou T85:-40°C ... +50 °C

NDX

CODIGO MODELO DE AMOSTRA (char = 21)

12

13

14

15

16

17

18

20
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO PEDIR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX

Sinal 9.

APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS

Certificagdes cCSAus:

Classe I, Divisao 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Exia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge

Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C
Classe I, Divisdo 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6, Tipo de
invélucro 4X

Ex nA IIC T4/T5/T6 Ge

Classe I, Zona 2 AEx nA 1IC T4/T5/T6 Gc

T4: -40 °C a +70 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C

Sinal 10.

APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS 2

N

Sem aprovagao

X

Certificagdes ATEX e IECEx
Ver sinal 9. “X” para obter detalhes

1)

Certificagdes cCSAus:
Ver sinal 9. “U” para obter detalhes

Certificagdes CCC Ex (China):

Ex ia IIC T4...T6 Ga

Ex ib IIC T4...T6 Gb

Exic IIC T4..T6 Gc

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C

Certificagdes KOSHA (Coreia):
Ex ia [IC T6...T4,
Ex iaD 22 T85 °C IP54, Aplicavel ao sinal 5.

11. sinal
0

CONEXOES E MANOMETROS PNEUMATICOS

Padrio, 1/4 NPT, sem manOmetros

1

1/4 NPT, man6metros (bloco com roscas 1/4 NPT +
mandmetros)

G1/4, sem mandmetros (bloco com roscas G1/4)

G1/4, mandmetros (bloco com roscas G1/4 + mandmetros)

Sinal 12.
N

VARIANTE
Neles

Sinal 13.
0

DIAGNOSTICO
Diagnostico avangado

Sinal 14.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal 15.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal 16.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal
17.

SEMPRE DEVE SER HIFEN

Sinal 18.-20.

CODIGO DO PARCEIRO*
Caracteres 18 - 20 reservados para identificagio do parceiro

Parceiro 1

Parceiro 2

Parceiro 3

*) Se ndo houver codigo de parceiro, ndo havera sinal 17-20

NDX

CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO PEDIR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX

Acessorios adicionais

ENCAIXES DA ENTRADA DE CONDUITE

Bicos de entrada de conduite M20x1,5
Latdao 1/2NPT/M20x1,5 (H5407)

Bicos de entrada de conduite M20x1,5
AlMgSil Anodizado 1/2NPT/M20x1,5 (H140515)

CEl10

CE52

PRENSA-CABOS
1/2NPT para NDX (H142731, cinza/pléstico)
1/2NPT para NDX (cédigo H6813, azul/pléstico)

CG51
CG8

BLOCOS DE CONEXAO E MANOMETROS DE PRESSAOQ

Mandmetros de pressdo nos médulos GB01, GB03: escala 0-12 bar/
psi/kPa (bar/psi/kg/cm?), invélucro AISI304, lentes de policarbonato,
preenchido com 6leo.

Faixa de temperatura -55...+:85 °C/-67...+185 °F.

O material do bloco de conexdo pneumdtica é AlSiMg, pintado de
cinza nos blocos GB01, GB02, GB03

Dois manometros de pressio com conexdes 1/4 NPT (S,
C2). Use com invélucro compacto NDX (NDX1510_).
Manometros AISI304, bloco AlSiMg. H158769

Moddulo de bloco de conexdo sem mandmetros. Converte
conexdes pneumaticas NDX para G1/4. Use com involucro
compacto NDX (NDX1510_). H158770

Dois manémetros de pressio com conexdes G1/4 (S, C2).
Converte também conexdes NDX para G1/4. Use com
invélucro compacto NDX (NDX1510_). Mandmetros
AISI304, bloco AlSiMg. H158771

GB01

GB02

GB03

CONJUNTOS DE ACIONADORES PARA ATUADORES

Feedback definido para NDX em atuadores lineares. Inclui o

DS51 | ima e um suporte para o ima. Para comprimentos de curso
até 120 mm. (H137410)
Conjunto de feedback (conjunto de acionador) para NDX
DS52 | em atuadores VDI. Inclui o ima e as pegas necessarias para

fixagao no eixo do atuador. (H142751).

CONJUNTOS DE MONTAGEM para NDX /
Atuadores lineares da série Neles VD

Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e os
atuadores lineares da série Neles VD, incluindo suporte e sistema de
feedback.

MS51 Neles VD 25, comprimento de curso 20 mm. AISI 316.
(H134414)

MS52 Neles VD 29, comprimento de curso 20-40 mm. AISI 316.
(H134388)

MS53 Neles VD 37, comprimento de curso 20-50 mm. AISI 316.
(H134392)

MS54 Neles VD 48/55_R, comprimento de curso 40-80 mm. AISI
316. (H134368)

CONJUNTOS DE MONTAGEM DE TERCEIROS para NDX/
Atuadores lineares

Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX
e atuadores lineares de terceiros, incluindo suporte e sistema de
feedback.

Conjunto de montagem para atuadores NDX/lineares, face

MS61 | de fixagdo de acordo com IEC 60534-6, comprimento de
curso 10-120 mm. AISI316. (H134584)

MS62 Atuadores Masoneilan 37/38, tamanhos 9...15. AISI316.
(H138350)

MS63 Atuadores Masoneilan 87/88, tamanhos 6...23.
Comprimento do curso 12-64 mm. AISI316. (H134156)

MS64 Fisher 657/667 tamanhos 30...34, comprimento do curso
19-29 mm. AISI316. (H134202)

MS65 Fisher 657/667 tamanhos 40...50, comprimento do curso
38-51 mm. AISI316. (H138348)

MS66 Fisher 657/667 tamanhos 70...87, comprimento do curso
76-102 mm. AISI316. (H138349)

CONJUNTOS DE MONTAGEM DE TERCEIROS para NDX/
Atuadores rotativos

Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e
atuadores rotativos, incluindo suporte e sistema de feedback.

Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
de fixagao VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série
B B1CU/B1]JU 6...20.. Dimensdes do acessorio 80X30-20
(VDI1). (H141553)

Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
de fixacdo VDI/VDE 3845. Dimensées do anexo 80X30-30
(VDI 2). (H141561)

Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
de fixagdo VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série
B B1CU/B1JU 25...502. Dimensées do anexo 130X30-30
(VDI3). (H141563)

Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
de fixacdo VDI/VDE 3845. Dimensdes do anexo 130X30-50
(VDI 4). (H141562)

IMOs para NDX

A entrega NDX inclui apenas o Guia Répido. O IMO esta disponivel
em formato eletrénico em www.valmet.com/ndx. Se for necessario um
IMO impresso com a entrega, use o seguinte.

IM01 | NDX IMO Inglés. 7NDX71_EN. (H137441)
IM02 | NDX IMO Chinés. 7NDX71_ZH. (H143226)

MS81

MS82

MS83

MS84
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO PEDIR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE MODELO PADRAQO NDX

Sinal 1. GRUPO DE PRODUTOS
Controlador de vélvula inteligente série NDX
modelo padrio
Sinal 2. AGAO PNEUMATICA
1 Acéo simples
2 Dupla agao
Sinal 3. CAPACIDADE PNEUMATICA
5 Capacidade normal (80 Nm?/h)
Sinal 4. AGAO DE FALHA
1 Falhas seguras
Sinal 5 INVOLUCRO
............ e IP66/NEMA 4X. Entrada de conduite 1/2 NPT, 2 pes.
1 Padrio - Carcaga de aluminio anodizado com revestimento epdxi e tampa de
policarbonato
o A prova de chamas/a prova de explosio - invélucro e tampa de aluminio
anodizado revestido com ep6xi
Sinal 6. INTERVALO DO SINAL DE COMUNICAGCAO/ENTRADA
e R4 AR R 2D G eamuiE D A
T 4-20 mA com HART + PT
Transmissor de posi¢ao interno de 2 fios (passivo).
Sinal de feedback de posi¢ao analégica, saida 4-20 mA, tensio de alimentagio
12-30V CC
4-20 mA com comunicagao HART + PT + DO
Um canal de saida digital (DO) (NAMUR)
Transmissor de posigio interno de 2 fios (passivo).
Sinal de feedback de posi¢ao analdgica, saida 4-20 mA,
tensdo de alimentagdo 12 - 30 V.CC
Sinal 7. FAIXA DE TEMPERATURA
G Aspectos gerais: -40 ... +85 °C/-40 ... +185 °F
Sinal 8. SEMPRE SERA HIFEN OU BARRA
Este sinal é selecionado automaticamente com base nos outros sinais.
Se o dispositivo for aprovado Ex, ele terd “-” para o médulo eletrénico Ex e,
se ndo for
ele terd “/” para médulo eletrénico ndo Ex.
Modulo eletronico projetado para uso Ex i
Aplicavel ao sinal 5. “1” e sinal 9. e 10. “N”.
Moédulo eletrénico somente para aplicagoes ndo Ex. Nao é adequado para I.S.
ou extensdo de E/S.
Sinal 9. APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS 1
Se as aprovagdes forem selecionadas para ambos os sinais 9. e 10., mantenha a
ordem mostrada abaixo, por exemplo.
o tipo XE deve ser selecionado em vez do tipo EX. Se nao houver necessidade
de dupla aprovagio,
o sinal 9. ou 10. deve ser N.
Sem aprovagao
Certificagdes ATEX e IECEx:
II'1 GExialICT6..T4 Ga
111 D Ex ia ITIC T,085 °C... Ty00115 °C Da
1P66
112 G Exib IIC T6..T4 Gb
112 D Ex ib TTIC T50085 °C.... T509115 °C Db
1P66
T4 ou T115: -40 °C...+80 °C; T5 ou T100: -40 °C...+65 °C; T6 ou T85: -40
°C...+50°C
113 G ExicIIC T6..T4 Ge
113 G Ex ec IIC T6...T4 Gc
113 D Ex ic ITIC T85 °C...T115 °C Dc
1P66
T4 ou T115: -40 °C...+85 °C; T5 ou T100: -40 °C...+65 °C; T6 ou T85: -40
.............. OC 22150 OC
E Certificagdes ATEX e IECEx:
112GD
Ex db IIC T4...T6 Gb
Ex tb ITIC T85...T113 °C Db
T4: -40 °C a +85 °C; T5: -40 °C a +72 °C; T6: de -40 °C a +57 °C
Aplicdvel ao sinal 5. “2”
NDX | 2 1 1 - N 0 N 0 0 0 0 - 1 2 8 CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
1 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
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Sinal 9.

APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS 1

Certificagoes cCSAus:

Classe I, Divisdo 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6

Classe I, Divisdo 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Ex ic IIC T4/T5/T6 Gc

Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: de -40 °C a +50 °C
Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6, Tipo de inv6lucro 4X
Ex nA IIC T4/T5/T6 Gc

Classe I, Zona 2 AEx nA IIC T4/T5/T6

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C

Certificagbes CCC Ex (China):

Ex ia IIC T4..T6 Ga

Ex ib IIC T4...T6 Gb

Ex ic IIC T4...T6 Gc

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C

Certificagdes CCC Ex (China) (Ex d):

Ex d IIC T4/T5/T6 Gb

Ex d tD A21 IP66 T85 °C/T95 °C

T4 ou T113: -40 °C...+85 °C; T5 ou T95: -40 °C...+72 °C; T6 ou T85: -40 °C
... +57°C

Aplicével ao sinal 5. “2”

Sinal 10.

APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS 2

Se as aprovagoes forem selecionadas para ambos os sinais 9. e 10., mantenha a
ordem mostrada abaixo, por exemplo.

O tipo XE deve ser selecionado em vez do tipo EX. Se nao houver necessidade
de dupla aprovagio,

o sinal 9. ou 10. deve ser N.

Sem aprovacao

Certificagdes ATEX e IECEx
Consulte sinal 9. “X” para obter detalhes

Certificagdes ATEX e IECEx
Consulte sinal 9. “E” para obter detalhes

Certificagdo cCSAus
Ver sinal 9. “U” para obter detalhes

Certificagées CCC Ex (China):
Consulte sinal 9. “C” para obter detalhes

Certificagoes CCC Ex (China) (Ex d):
Consulte o sinal 9. “D” para obter detalhes

Certificagoes do Japao:

Ex d IIC T6...T4 Gb

Ex tb ITIC T85 °C...T113 °C Db

T4: -40 °C a +85 °C; T5: -40 °C a +72 °C; T6: de -40 °C a +57 °C
Aplicével ao sinal 5. “2”

Certificagdes KOSHA (Coreia):

Exd IIC T6...T4

T4: -40 °C a +80 °C; T5: -40 °C a +65 °C; T6: -40 °C a +50 °C

Ex tD A21 IP66 T*

T113 °C: -40 °C a +85 °C, T95 °C: -40 °C a +72 °C, T85: -40 °C a +57 °C
Aplicével ao sinal 5. “2”

Certificagoes KOSHA (Coreia):
Exia IIC T6...T4,
Ex iaD 20 T85 °C IP66

Sinal 11.

CONEXOES E MANOMETROS PNEUMATICOS
Padrao, 1/4 NPT, sem mandmetros

1/4 NPT, manometros (bloco com roscas 1/4 NPT + mandmetros)

G1/4, sem mandmetros (bloco com roscas G1/4)

Wi =

G1/4, mandmetros (bloco com roscas G1/4 + mandmetros)

N

12. sinal

VARIANTE
Neles

13. sinal

0

DIAGNOSTICO
Diagnéstico avangado

1

Diagnoésticos premium

14. sinal

0

RESERVADO
Nenhum

15. sinal

0

RESERVADO
Nenhum

16. sinal

0

RESERVADO
Nenhum

17. sinal
Sinal 18.-20.

SEMPRE DEVE SER HIFEN

CODIGO DO PARCEIRO*
Caracteres 18 - 20 reservados para identifica¢io do parceiro

Parceiro 1

Parceiro 2

Parceiro 3

*) Se ndo houver cédigo de parceiro, nido haverd sinal 17-20

NDX

CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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Acessorios adicionais

BICOS DE ENTRADA DE CONDUITE

CONJUNTOS DE MONTAGEM DE TERCEIROS para NDX/
Atuadores lineares

Bicos de entrada de conduite M20x1,5

CEL0 I T ata0 1/2NPT/M20x1,5 (H5407) Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX
Bicos de entrada de conduite M20x1.5 e atuadores lineares de terceiros, incluindo suporte e sistema de
CE52 | AlMgsil Anodizado 1/2NPT/M20x1,5 (H140515) feedback.

Conjunto de montagem para atuadores NDX/lineares, face
MS61 | de fixagdo de acordo com IEC 60534-6, comprimento de
curso 10-120 mm. AISI316. (H134584)

Atuadores Masoneilan 37/38, tamanhos 9...15. AISI316.
(H138350)

Atuadores Masoneilan 87/88, tamanhos 6...23.
Comprimento do curso 12-64 mm. AISI316. (H134156)

Fisher 657/667 tamanhos 30...34, comprimento do curso

MS64
BLOCOS DE CONEXAO E MANOMETROS DE PRESSAO 19-29 mm. AISI316. (H134202)

Fisher 657/667 tamanhos 40...50, comprimento do curso

PRENSA-CABOS

CG51 | 1/2NPT para NDX (H142731, cinza/pléstico) Ms62

CG8 | 1/2NPT para NDX (codigo H6813, azul/plastico) MS63

Manodmetros nos modulos GB21, GB22, GB24, GB25: escala 0-12 bar/ MS65 -

psi/kPa (bar/psi/kg/cm?), invélucro AISI304, lente de policarbonato, 3? 51 mm. AISI316. (H138348) "

preenchido com ¢leo. Faixa de temperatura -55...+85 °C/-67...+185 °F. MS66 | Fisher 657/667 tamanhos 70...87, comprimento do curso
O material do bloco de conexao pneumatica é AlSiMg, pintado de 76-102 mm. AISI316. (H138349)

cinza nos blocos GB21, GB22, GB23, GB24, GB25
Dois manometros de pressio com conexdes 1/4 NPT

GB21 | (5 C2). Use com NDX de acdo simples e invélucro a CONJUNTOS DE MONTAGEM DE TERCEIROS para NDX/
prova de explosdo ou padrao (NDX1512_/ NDX1511_). Atuadores rotativos
Manometros AISI304, bloco AlSiMg. H158773

Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e

Trés manometros de pressao com conexdes 1/4 NPT (8, C1, atuadores rotativos, incluindo suporte e sistema de feedback.

GB22 C2). Use com NDX de dupla agao e invélucro padrao ou a

prova de explosdo (NDX2512_/ NDX2511_). Mandmetros Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face

AISI304, bloco AlSiMg. H158774 MS81 de fixagdo VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série
. - R B B1CU/B1JU 6...20.. Dimensdes do acessério 80X30-20

Moédulo de bloco de conexdao sem mandmetros. Converte (VDI1). (H141553)

conexdes pneumaticas NDX para G1/4. Use com NDX .

GB23 | de agao simples e dupla e involucro a prova de explosao Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
ou padrio (NDX1511_/NDX1512_/NDX2511_/ MS82 | de fixagdo VDI/VDE 3845. Dimensdes do anexo 80X30-30
NDX2512_). H158775 (VDI 2). (H141561)

Dois manémetros de pressdo com conexdes G1/4 (S, C2). Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
Converte também conexdes NDX para G1/4. Use com NDX Msg3 | de fixagdo VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série

GB24 | de agdo simples e involucro a prova de explosdo ou padrio B BICU/B1JU 25...502. Dimensdes do anexo 130X30-30
(NDX1512_ / NDX1511_). Manoémetros AISI304, bloco (VDI3). (H141563)

AlSiMg. H158776 Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face
Trés manometros com conexdes G1/4 (S, C1, C2). Converte MS84 | de fixagao VDI/VDE 3845. Dimensoes do anexo 130X30-50
também conexdes NDX para G1/4. Use com NDX de (VDI 4). (H141562)

GB25 | agdo dupla e invélucro padrio ou a prova de explosdo
(NDX2512_ / NDX2511_). Manometros AISI304, bloco

AlSiMg. H158777
IMOs para NDX

A entrega NDX inclui apenas o Guia Rapido. O IMO esta disponivel
em formato eletrénico em www.valmet.com/ndx. Se for necessario um
IMO impresso com a entrega, use o seguinte.

CONJUNTOS DE ACIONADORES PARA ATUADORES

Feedback definido para NDX em atuadores lineares. Inclui o IMO1 | NDX IMO Inglés. 7NDX71_EN. (H137441)
DS51 | imé e um suporte para o ima. Para comprimentos de curso . n
até 120 mm. (H137410) IM02 | NDX IMO Chinés. 7NDX71_ZH. (H143226)

Conjunto de feedback (conjunto de acionador) para NDX
DS52 | em atuadores VDI. Inclui o ima e as pecas necessarias para
fixacdo no eixo do atuador. (H142751).

CONJUNTOS DE MONTAGEM para NDX/
Atuadores lineares da série Neles VD

Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e os
atuadores lineares da série Neles VD, incluindo suporte e sistema de

feedback.

MS51 Neles VD 25, comprimento de curso 20 mm. AISI 316.
(H134414)

Mssa | Neles VD 29, comprimento de curso 20-40 mm. AISI 316.
(H134388)

MS53 Neles VD 37, comprimento de curso 20-50 mm. AISI 316.
(H134392)

MS54 Neles VD 48/55_R, comprimento de curso 40-80 mm. AISI
316. (H134368)
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Valmet Flow Control Oy

Vanha Porvoontie 229, 01380 Vantaa, Finland.
Tel. +358 10 417 5000.
www.valmet.com/flowcontrol

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio.

Neles, Neles Easyflow, Jamesbury, Stonel, Valvcon, Flowrox e algumas

outras marcas comerciais sdo marcas registradas ou marcas comerciais da
Valmet Oyj ou de suas subsidiarias nos Estados Unidos e/ou em outros paises.
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